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Willkommen bei HIWIN

Motion Control & Systems

Als Erganzung zum bestehenden Positioniersystem-
programm bietet HIWIN auch Servo- und Schrittmotoren
an, die durch verschiedene Baugrofien und Leistungen
speziell auf das jeweilige Einsatzgebiet abstimmbar
sind. Komplettiert wird das Angebot durch die jeweils
passenden Antriebsverstarker.

Die zugehorigen Linearachsen und Mehrachssysteme
finden Sie in unserem Katalog Positioniersysteme. Fiir
Falle, in denen Achsen mit hoheren Genauigkeiten be-
notigt werden, wird das HIWIN Produkt-Portfolio durch
direkt angetriebene Linearmotorsysteme erganzt. Diese
finden Sie in unserem Katalog Linearmotorsysteme.
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Elektrische Antriebstechnik
Servomotoren

1. AC Servomotor

1.1 Bestellcode fiir AC Servomotoren

@

Produkt Spannung
FR: biirstenloser Motor 22:220V/ 230V
AC: AC Servomotor
Lubehdrteil Typ
1: ohne Bremse 05: 50W
B: mit Bremse 10: 100W
20: 200W
40: 400W
Passfeder T5: T50W

0: ohne Passfeder
K: mit Passfeder

Tabelle 1.1 Technische Daten AC Servomotor

Symbol Einheit FRAC 0522 FRAC 1022 FRAC 2022 FRAC 4022 FRAC 7522
Betriebsspannung V AC230 AC230 AC230 AC230 AC230
Nennleistung P W 50 100 200 400 750
Nennmoment Tc Nm 0.16 032 0,65 1.3 24
Nennstrom Ic A(rms) 0.9 0.9 2 2 b1
Spitzendrehmoment Tp Nm 0,48 0.96 1.95 3.9 7.2
Spitzenstrom Ip A (rms) 27 27 b b 15,3
Nenndrehzahl C pm 3000 3000 3000 3000 3000
Leerlaufdrehzahl wp pm 4500 4500 4500 4500 4500
Drehmomentkonstante Kt Nm/Arms 0,178 0,356 0325 0,65 0,47
Gegen-EM-Konstante Ke Vrms/kipm 10,74 21,98 19,64 37,96 28,4
Widerstand (zwischen 2 Phasen) R Q 47 8 27 4o 0,813
Induktivitét (zwischen 2 Phasen) L mH 47 8,45 45 7 3.4
Polanzahl P = 8 8 8 8 8
Encoder-Auflasung CPR pulse 2500 2500 2500 2500 2500
Ausgabesignal A/B/1 (Differenzialausgabesignal)
Frequenzbandbreite 200 kHz
Versorgungsspannung Encoder bVDC £5%
Tragheitsmoment der rotierenden J kg-m? 0,02 x 104 0,036 x 104 0,26 x 10 0,44 x 104 14 =10
Teile (mit Bremse) (0,022 x10-4) (0,028 x 10-4) (0.3 %104 (0,48 x10-4) (1,46 x104)
Masse (mit Bremse) M kg 0,45 (0,58) 0,63 (0.76) 1,04(1,85) 1,62 (2,06) 2,66 (3.32)
Bremsmoment Tb Nm 0,32 0,32 13 1.3 24
Nennspannung Bremse v V DC24 £10% DC24 +10% DC24+10% DC24 +10% DC24 +10%
Isolationsklasse B
Umgebungstemperatur Betrieb 0°C-40°C
Umgebungstemperatur Lagerung -15°C-+70°C
Luftfeuchtigkeit im Betrieb max. 80 % RH down
Luftfeuchtigkeit bei Lagerung max. 80 % RH down
Lagerung innen, fern von &tzenden und entflammbaren Gasen sowie 0L und Fett halten
Luldssige Einsatzhdhe max. 1000 m
Zulissige Erschiitterungen max. 49 m/s?
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1.2 Abmessungen AC Servomotor
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Tabelle 1.2 MaBtabelle AC Servomotor
A B C D E* F G H | J K L
FRAC0522 185 478 14 23,7 88 (116,5) 25 300 12 25 I 8hé 32 45°
FRAC1022 185 478 14 23,7 110(138,5) 26 300 12 25 p8hé 32 45°
FRAC2022 185 478 14 23,7 105(141) 25 300 78 3 (0 14h6 48 45°
FRAC 4022 185 478 14 23,7 130 (166) 25 300 78 3 0 14h6 48 45°
FRAC7522 185 478 14 23,7 140 (176) 25 300 9 3 #19n6 56,5 4h°
Anmerkung: () mit Bremse
M N 0 P 0 R S T ] v W
FRAC0522 45° G-034 030700 4, PCD45 42 300 14 10 3 6,2 3
FRAC 1022  45° =P34 0307002 o, PCD4H 42 300 14 10 3 6,2 3
FRAC2022 45° 4-055 0307002 4, PCD70 42 300 25 20 ) 1 )
FRAC 4022  45° 4-055 030700 4, PCD70 42 300 25 20 ] 11 )
FRAC 7522  45° h-066 0307002 4 PCD70 42 300 25 20 6 {515 6
1.3 Drehmoment-Drehzahl-Kurve
AC50W Drehmoment-Drehzahl-Kurve (220V) AC100W Drehmoment-Drehzahl-Kurve (220V) AC200W Drehmoment-Drehzahl-Kurve (220V)
0 T 0 i B I
S orenaant o] 0 500 1000 1500 ZEE:hza:lsﬁim] 3000 3500 4000 4500
AC400W Drehmoment-Drehzahl-Kurve (220V) AC750W Drehmoment-Drehzahl-Kurve (220V)
T~ \\

0 500

Drehzahl [rpm]

1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500

o

o

500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500

Drehzahl [rpm]




Elektrische Antriebstechnik
Antriebsverstarker

2. Antriebsverstarker fiir Synchron-Servomotoren

fiir AC-Servo-, Torque- und Linearmotoren

Lage-, Drehzahl- oder Drehmomentsregelung

Analogeingang zur Steuerung Lage, Drehzahl und Drehmoment
Ansteuerung PWM-Signal (Drehzahl, Drehmoment)

mit elektrischer Getriebefunktion

Ansteuerung (integrierte Motion-Kontrolle)

L

Typ Encoder:
Spitzenstrom S: Digital []l_Jad A/B'Encoder
Amplitudenwert Apa_log Sine-Cosine Encoqer
36:36A D!g!tal Hall S_fensor (nur fiir 36 A)
18184 D: Digital (nur fiir 18 A)
’ A: Analog (nur fiir 18A)
2.3 Spezifikationen

Tabelle 2.1 Spezifikationen

Symbol Einheit MD 36 X (D1)

Spitzenstrom fiir 1 Sek Iy Actt 25,5
Dauerstrom le Aett 8,5
Max. Impuls- Eingangs-Input
Bandbreite Vierfach A/B
Digital bV +5% RS422
Encoder Signal
ficoferignd Analog 1Vp-p (Sin/Cos)

DC Eingangsspannung (Logikspannung)
AC Eingangsspannung (Nennspannung)
Digitaleingang

Digitalausgang

Bremsausgang

Masse

Betriebstemperatur
Lagertemperatur

MD 18X (D1J)

12,25
4,25
max. 2M Pulse/s
max. 8 M Inkremente/s
bV £5% RS422 - nur fiir Analog
1Vp-p (Sin/Cos) - nur fiir Analog
24\DC =10 %/1A
100 - 240 VAC £ 10 %, 50 - 60 Hz/1&3 Phase
10 Eingéinge (5VDC)
4 Ausgénge (1 reserviert fiir elektrische Bremsansteuerung)
DC 24V/max. 5A
1.250g
0°C-45°C
-20°C-+85°C



2.4 Abmessungen

HIWIN.

Motion Control & Systems

191,6 Al 2] 181,6
|I w c
)= m N
_ 9, 2
- Cc
;f:: ?
] S il
1 (‘ 5 (
22,4 254
64,8
2.5 Schnittstellen
T U
mega-fabs

Leistungsversorgungs-Anschluss

Motor-Anschluss

Bremswiderstands-Anschluss

Logik-Anschluss

MD-36-S

i,

-Z0

EB=RIBE=R

NZO

wZo

L
—

140,3

RS232-Anschluss

Controller-Anschluss

Impulsgeber-Anschluss



Elektrische Antriebstechnik
Antriebsverstarker

2.6 Anschlussdiagramm

; Spannungs-

versorgung P D1 Verstarker
e 7
e

AC Servomotor

Tabelle 2.7 Zeichnungserklarung

Zahl Name Beschreibung

1 Leistungsversorgung 1-phasig oder 3-phasig AC

2 Motorleitung 3-phasige Spannungsversorgung

3 Bremswiderstandsanschlussleitung optional

4 24VDC Logikleitung Spannungsversorgung fiir Steuerung und E/A
5 RS232 Programmierleitung (CN1) Verbindung zum PC

6 Steuerleitung (CN2) Verbindung zum Controller

7 Impulsgeberleitung (CN3) Verbindung zum Encoder



2.7 Zubehor
Tabelle 2.3 Zubehdr

Name
Steckersatz

(Ohne SCSI 20-PIN Impulsgeberstecker)

Steckersatz
(Mit SCSI 20-PIN Impulsgeberstecker)

EMC Filterset (1-phasig)

EMC Filterset (3-phasig)

2.8 Anschlussleitungen

Tabelle 2.4 Anschlussleitungen

Name Typ

A:

RS-232 HEOOLMACR21D
Leitung

B: HVO4FRACPe oA
Motor-

anschlussleitung HV04FRACPeeB
(ohne Bremse) (flexible)

G: HVO6FRACPe®A
Motor-
anschlussleitung HV06FRACPeeB

(mit Bremse) (flexible)

D: HVOOFRACEe oA
Encoderleitung

fiir Digital- HVOOFRACEeeB
impulsgeber (flexible)

Tabelle 2.5 Standardleitungslangen

oo 30 50
L[m] 3 b

Typ

D1-CKT

D1-CK2

D1-EMC1

D1-EMC2

Beschreibung

9-polig (Buchse)

o

AMP 4-polig (Buchse)

Beschreibung

Anschlussstecker Leistungsversorgung
Motorleitungsstecker
Anschlussstecker Bremswiderstand
DC 24VDC Logikleitunsstecker
Steuerleitungsstecker (CN2)
Steckermontagewerkzeug
Anschlussstecker Leistungsversorgung
Motorleitungsstecker
Anschlussstecker Bremswiderstand
DC 24 VDC Logikleitunsstecker
Steuerleitungsstecker (CN2)
Anschlussstecker Impulsgeberleitung
Steckermontagewerkzeug
1-Phasen-Filter (FN2090-10-06)

EMI Core KCF-130-B

3-Phasen-Filter (FN3258-7-45)

EMI Core KCF-130-B

Lange: 2m
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Anschluss

Anschlussverstarker
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Ausgang
‘ L +20 (siehe Tabelle 2.5)
AMP 6-polig (Buchse)
E J I Motor-
Ausgang
L +20 (siehe Tabelle 2.5)
AMP 9-polig (Buchse)
° ][
o CN3
L +20 (siehe Tabelle 2.5)
A0
10



Elektrische Antriebstechnik
Schrittmotoren und Antriebsverstarker

3. Schrittmotoren

3.1 Bestellcode fiir Schrittmotoren

3.2 Abmessungen ST40

40
31:0.2

4-M3x0.5x5DP

Modell

Einzelwelle ° (Grad)
FRST01102401 1,8

Schrittwinkel

3.3 Abmessungen ST55
55
43+0.1
31+0.1
000000
% |_15.5

55
15.5
)

43+0.1
31+0.1

Modell

Einzelwelle

FRST02102401
FRST02202401
FRST02302401

¥ 4-M3x0.5Px7DP |

Doppelwelle

FRST12102401
FRST12202401
FRST12302401

Produkt

ST “ A 2%

FR: biirstenloser Motor

Typ

-

Spannung
24: 24V

Schrittwinkel
0: F (Schrittwinkel 1,8°)

ST: Schrittmotor W
Ausfiihrung :STiD
0: 25 (2-phasig/Einzelwelle) D STES
1: 2D (2-phasig/Doppelwelle)
L=300mm
E—\E/
g UL1061 AWG#24
. L=305mm
MM/
2
24%0.5 47+0.75
Wicklungstyp Halte-  Strom  Widerstand  Induktivitdt  Tragkeitsmoment  Litze Motorlange  Eingangs-
moment der rotierenden Teile spannung
Nm A/Phase Q/Phase mH/Phase  gcm? (L) mm vDC
Einzelpol 0.1 0,95 3.3 3.5 19 6 47 b
L=300mm
==l
i
2
=
L
] 162075
g I
b
21 L
Schritt- Wicklungs- Halte-  Strom  Widerstand Induktivitait ~ Tragkeitsmoment  Litze  Motorldnge Eingangs-
winkel typ moment der rotierenden Teile spannung
° (Grad) Nm AlPhase Q/Phase  mH/Phase  gcm? (LJmm  VDC
1.8 Einzelpol 0,25 1.3 28 3.3 90 6 50,5 3
1.8 Einzelpol 0.6 1.3 4,0 7.0 (WAl 6 6b b
1.8 Einzelpol 1,05 1.2 b6 13,0 290 6 87 b3
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4. Antriebsverstarker fiir Schrittmotoren
4.1 Spezifikationen

2-Phasen-Schrittmotor (6-adrige Leitung)
Mikroschritt-Treiberfunktion

Ausgangsstrom 0,2A-2 A

Max. Frequenzbereich 150.000 Hz

Ansteuerung Schritt-/Richtungsschnittstelle (1P)
Ansteuerung tiber CW/CCW-Signale (2P)
Ansteuerung iiber Drehimpulssignale (A/B)
Lusitzliche Pos./Neg.-Stromiiberwachung
RoHS-zertifiziert

CE-konform

O0OO0OO0OO0OOOOOO

4.2 Abmessungen
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4.3 Tubehdr
Tabelle 4.1 Zubehdr
Name Typ Beschreibung Anschluss
E: 6-polig (Blichse)
Schritt- 0] = Motor-
S MOoRsPeer B8 ST I E g
Leitung L £20 (siehe Tabelle 4.2) ]
4.4 Kabelldngen
Tabelle 4.7 Standardleitungslangen
oo 30 50 70 AD
L [m] 3 b 7 10



Elektrische Antriebstechnik
Zubehor

5. Adapterflansch

Tabelle b.1 Ubersichtstabelle moglicher Motor-, Adapterflansch- und Linearachskombinationen

Model AC 100W AC 200W AC 400W AC 750W ST40-21 ST55-1 ST55-2 ST55-23
KK40 F2 — — — F3 F3 F3 F3
KK50 F2 — — — F3 F3 F3 F3
KK60 F2 — - - Fh Fh Fh Fb
KK86 — F0 F0 — — — — —
KK100 — F0 F0 F1 — — — —
KK130 — F1 F1 F2 — — — —
KA100 F1 — — — — — — -
KA136 — F0 F0 — — — — -
KA170 — FO FO F1 — - — -
KS05 FE - — — — - - -
KS10 auf Anfrage = = = = = = =
KS14 = auf Anfrage auf Anfrage - — — — —
KS18 — auf Anfrage auf Anfrage - - - - -
Linearachse verbunden mit Schrittmotor Linearachse verbunden mit Servomotor
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HIWIN - |lhr Experte
fur Lineartechnik.
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