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Elektrohubzylinder
Einfuhrung

1. Auswahl der HIWIN Elektrohubzylinder

Schritt 1: Bestimmung von Belastung und Geschwindigkeit

Unter Beriicksichtigung der Einsatzumgebung, der Belastungen und der geforderten Ge-

schwindigkeit wird aus den unterschiedlichen HIWIN Elektrohubzylindern das passende
Modell ausgewahlt.

Schritt 2: Erforderlicher Hub und Null-Hub-Lénge

Der Anwendung entsprechend wird der bendtigte Hub bestimmt. Die Null-Hub-
Lange (R,) beschreibt die Mindestlange eines Elektrohubzylinders mit eingefahrener
Kolbenstange. Die Maximallange bei ausgefahrener Kolbenstange ist demzufolge die
0-Hub-Lénge plus dem gewahlten Hub.

2. Einbau der HIWIN Elektrohubzylinder

1 Elektrohubzylinder werden mit eingefahrener Kolbenstange (0-Hub) geliefert.

Ist die Montage in dieser Stellung nicht maglich, kann der Elektrohubzylinder

elektrisch in die erforderliche Hub-Position gebracht werden. Wenn dies durch
Anlegen einer Hilfsspannung erfolgt, ist sicherzustellen, dass Hubzylinder ohne
interne Endschalter vor Uberstrom bei Erreichen der Endlage geschiitzt werden.

2 Die Befestigungsholzen der Elektrohubzylinder sind achsparallel anzuordnen. Der
Elektrohubzylinder muss sich um die Befestigungsholzen schwenken konnen. Die
Befestigungsholzen miissen Drehungen um die Langsachse der Elektrohubzylinder
im Sinne einer Verdrehsicherung verhindern.

Anwender sollten das Folgende beachten:

O Der gewdhlte Hub der Elektrohubzylinder muB fiir die Anwendung ausreichen.

O Die Endschalter miissen bei dem Hubende sicher betatigt werden.

O Elektrohubzylinder ohne eingebaute Endschalter haben in der Endlage eine
iiberhdhte Stromaufnahme, die die Motoren in kurzer Zeit beschadigt.

. Sicherer Betrieb der HIWIN Elektrohubzylinder

w

1 Die von Elektrohubzylindern zu bewegende Konstruktion ibernimmt die Filhrungs-
funktion fiir den Elektrohubzylinder. Ungefiihrte Lasten kinnen Biegebelastungen
erzeugen, fiir die Elektrohubzylinder nicht konstruiert sind.

2 Die Umgebungskonstruktion des Elektrohubzylinders darf nicht in den Bewegungs-

bereich des Elektrohubzylinders eintreten.

3 Die Versorgungsspannung fiir den Elektrohubzylinder muss mit den Spannungsan-
gaben fiir den Elektrohubzylinder Gibereinstimmen. Die elektrische Leistung muss
fiir den Betrieb des Elektrohubzylinders bei Maximalbelastung ausreichen.

4 Bei Uberlastung oder Blockade des Elektrohubzylinders steigt die Stromauf-
nahme stark an. Der Motor wird dadurch beschédigt. Um Beschadigungen des
Elektrohubzylinders durch Uberstrom zu vermeiden, muss eine Sicherung oder
Strombegrenzungseinheit vorgesehen werden. Die Stromiiberwachungseinheit
muss bewirken, dass bei einer Fehlfunktion der Elektrohubzylinder automatisch
abgeschaltet wird.

5  Die Einschaltdauer der HIWIN Elektrohubzylinder ist maximal 10 %. Innerhalh
von 60 Minuten sind 6 Minuten Betrieb unter Vollast erlaubt. Sollen groBere
Einschaltdauern realisiert werden, ist eine Temperaturiiberwachung vorzusehen.
Gegebenenfalls ist eine Zwangskiihlung erforderlich.

6 Elekrtohubzylinder ohne integrierte Endschalter miissen durch geeignete
Endschalter geschiitzt werden. An der zu bewegenden Konstruktion oder am
Elektrohubzylinder kdnnen gesondert Endschalter angebracht werden, die den Hub
begrenzen.

Schritt 3: Beriicksichtigung der Einschaltdauer

Elektrohubzylinder sind fiir eine maximale Einschaltdauer von 10 % ausgelegt. Eine
hohere Einschaltdauer fiihrt zu iberhdhtem VerschleiB. Biegebeanspruchungen und
stoBartige Belastungen sind zu vermeiden.

Schritt 4: Auswahl des Controllers

Kriterien fiir die Auswahl des Controllers sind die erforderliche Leistung und die Anzahl
der zu betreibenden Elektrohubzylinder sowie der Betrieb mit oder ohne Endschalter
und das zu verwendende Keypad.

3 Elektrohubzylinder sind nicht zur Aufnahme von Biegemomenten oder Seitenkraf-
ten geeignet.

4 Schwenkbewegungen der Elektrohubzylinder sind bei der Verlegung der Stromzu-
fuhr zu bericksichtigen.

5  Elektrohubzylinder ohne eingebaute Endschalter miissen durch externe Endschal-
ter oder durch Uberstromabschaltelemente elektrisch abgeschaltet werden.

6 Die Funktion des Elektrohubzylinders ist nach dem Einbau zu Giberprifen.

7 Elektrohubzylinder ohne integrierte Endschalter oder Uberlastschutz diirfen nur
innerhalb des angegebenen Nominalhubes verfahren werden.

8  Elektrohubzylinder werden mit Gleichstrom betrieben. Zur Anderung der Verfahr-
richtung wird der Gleichstrommotor umgepolt. Um eine zusétzliche Bremswirkung
2u erzeugen, kann der Motor Giber eine geeignete Schaltung kurzgeschlossen
werden. Diese Bremswirkung wirkt nicht im Stillstand.

9 Die Elektrohubzylinder muss innerhalb der spezifizierten Lasten betrieben werden.

10 Elektrohubzylinder sind fiir unterschiedliche Schutzarten zugelassen. Es ist
sicherzustellen, dass die Schutzart den Umgebungsbedingungen entspricht.

11 Je nach Elektrohubzylinder-Typ erfordert die Kolbenstange eine Verdrehsicherung.
Ohne Verdrehsicherung kann sich die Kolbenstange mitdrehen, ohne dass eine
Hubbewegung ausgefiihrt wird.

12 Elektrohubzylinder sind nicht geeignet fiir Anwendungen, die hohe Genauigkeiten
und definierte Geschwindigkeiten erfordern.

13 Verschiedene Elektrohubzylinder kdnnen mit einer Freikupplung ausgestattet
werden. Die Einheiten iben dann nur Druckkrafte aus. Bei Zugkréften gleitet die
Kolbenstange bis zu ihrem Anschlag aus dem Elektrohubzylinder heraus. Diese
Option verhindert Beschadigungen oder Verletzungen durch sich kraftvoll senkende
Apparaturen.
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4. Merkmale & Anwendung

4.1 Merkmale der Elektrohubzylinder

1 Kompakte und leichte Konstruktion 4 Gerduscharme Motoren
2 Anwendungsfreundlich b Stabiler Aufbau
3 Montagefreundlich 6 Optimales Preis-Leistungsverhdltnis

4.2 Anwendungen

Automationsausriistung
Tiir-und Fensterantriebe
Bewegliche Mabel
Antennen-Nachfiihrungen
Rollstiihle

Krankenbetten
Unterhaltungsgeréte
Haushaltsausstattung
Verstellbare Biiromdbel
Home-Care Mabel und Gerate
Patientenlift
Behandlungshénke
Besucherstrom-Lenkung
Liftungsklappen
Sonnenschutz
Rehabilitationsgeréte
Wohnmobilausstattungen

O0O0O0O0O0O0OO0O0O0O0O0OOO0O0OO0OO0OO
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LAM Serie

5. HIWIN LAM Serie

5.1LAM-1/-2

q

|

|
o

|

12,2 +0,1 312,2+0,1
D
N
RL
Motorkabel 150
1000 mm lang 19 123 21
7 mm
o (B
(32}
3 I
) -
19,313

Ry =S+ 153 (LAM-1/-2) fiir Hub < 400 mm
Ri=S+162 (LAM-1A)
Ri: 0-Hub-Lénge

S: Hub
Tabelle b.1 Technische Daten Optionen fiir LAM-1/-2
Spindeltyp Kugelgewinde / Trapez O Schutzart IP 65 L
) O Getriebegehause aus S45C anstatt Aluminium (Standard)
Gewicht 2.31kg o ;
O 90° gedrehte Befestigungspunkte
Schutzart IP b4 o 36VDC Motor

LAKZ; LAKZLR; LAKZD; LAKZBN;
LAK2J; LAK&N; LAK6B
Betriebstemperatur +h°C-40°C

Kompatible Controller 2!

1 Bei 100 mm Hub; 2 Externe Endschalter kinnen nur an den Controller LAK2LR angeschlossen werden

4



Tabelle 5.2 LAM-1/-2 Spezifikationen
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350
350
350

400
400
400

ED
%

10
10
10

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt

bei Standardausfiihrungen)

Modell ~Spindel- Schub Zug  Haltekraft Geschwindigkeit  Standard-Hub [mm]
typ max. max. max.[N] [mm/s]
N [N Last=Max./Last=0
LAM-1  Kugelgew. 4000 3000 4000 8/11 100 150 200 250 300
LAM-2  Kugelgew. 2000 2000 1200 16/21 100 150 200 250 300
LAM-1A  Trapez 3000 3000 3000 8/ 100 150 200 250 300
LAM-1/-2/-1A
24(12) VDC Motor
= %
£ 0 —
£ ‘\ = = LAM1
T 1 [ e LAM-2
(=] IR e
T ———— e e e et oo [—LAMA
3
S 8
4]
|
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 300 4000
Last [N]
LAM-1/-2/-1A
24 VDC Motor
'<_(| 6 =
£ / ——
o o = = p— N
£, _ '/_ s LAM-1
//_ - — | AM-2
3 e
% —LAM-1A
1
1
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 300 4000
Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC Last [N]
LAM-1/-2/-1A
12 VDC Motor
'E' 12 o=
E W > - = =
= / //_ - = = LM
H ot > SPrL — 2
6 / = = =
/_ = [ AM-1A
4 -
2
0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 400
Bemerkung: Mit Stromversorgung 12 VOC Last [N]
Bestellcode
LAM 1 200 E
\—\
Modell
(Kugelgewinde: 1,2)
(Trapezgewinde: 1A)
Betriebsspannung
0: Standardmodell Hub

1:

(keine Endschalter nachriistbar)
Mit externen Endschaltern

Max.Strom  Max.Strom

(Al (Al
12VDC 24\nC
12 0

12 b

12 b
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5.2 LAM3

Cce %;z\

. 2108
& [l —k
(Y
L} N
< ~
Py ©
N
Q
RL
154
52 141,5
0 83
- > 13205 "
= 13/20,
I~ | 3 Iy
10 © i) & @
| | S g\% : A Ui
7 ' 3 2 2
\ 1 % 1013 8

Ry =S+ 171 fiir Hub < 300 mm

Ry =S + 183 mit Sicherheitsmutter fiir Hub < 300 mm
Ry =S+ 221 fiir Hub > 300 mm

Ry =S + 223 mit Sicherheitsmutter fiir Hub > 300 mm
Ri: 0-Hub-Lénge

S: Hub

Tabelle 5.3 Technische Daten

Spindeltyp Trapez
Gewicht" 2.95kg
Schutzart IP 54

alle Controller (Steckertyp je nach
Controller unterschiedlich)

Betriebstemperatur +5°C-40°C
! Bei 200 mm Hub

Kompatible Controller

6

Motorkabel

200 mm lang
@5,5mm

*Bemerkung:
Sollten die Befestigungslaschen nicht genau fluchten, kann die Kolben-
stange um bis zu 180° gegen den Uhrzeigersinn verdreht werden.

Optionen fiir LAM3

O P66

O Sicherheitsmutter (abweichende 0-Hublange beachten)
O Riickseitige Befestigung 90° gedreht



Tabelle 5.4 LAM3 Spezifikationen
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350
350
350
350

Modell ~ Schub  Zug Haltekraft  Geschwindigkeit Standard-Hub [mm]
max. max. max. [mm/s]
[N] [N] [N] Last=Max./Last=0
LAM3-1 6000 5000 5000 k|55 50 100 150 200 250 300
LAM3-2 4000 4000 4000 b5/75 50 100 150 200 250 300
LAM3-3 3000 3000 3000 719 50 100 150 200 250 300
LAM3-4 2000 2000 1500 115/145 50 100 150 200 250 300
LAM3-1/-2/-3/-4
24 (12) VDC Motor
E 25
£ I i
E LAM3-1
.;:. 15 - LAM3-2
e T — = LAM3-3
-.gm--.__> — LAM3-4
o
© 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Last [N]
24 VDC Motor LAM3-1/-2/-3/-4
o
g ' L // — LAM3-1
n ¢ ’ - = LAM32
3 »": e’ l/ - LAM3-3
2 /""“// LAM3-4
I s P = — y
1 ("= —
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC Last [N]
12 VDC Motor LAM3-1/-2/-3/-4
-E- 12
'E 10
o _—'l/ — LAM3-1
- 8 L
) P - = LAM32
6 4'//
PS> — = LAM33
4 = s LAM3-4
2
0
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Bemerkung: Mit Stromversorgung 12VDC Last [N]
Bestellcode
LAM3 1 G
A —

Modell

1: Mitinternen Endschaltern

.

Farbe

[
Hub

|
Betriebsspannung

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entféllt

400
400
400
400

ED %

10
10
10
10

bei Standardausfiihrungen)

B: Schwarz
G: Grau

Max. Strom

(Al
24\DC

b

b
4
4

12vDC

© oo —
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LAl Serie

6. HIWIN LAI Serie

6.1LAI

Motorkabel
1mlang
LAI-1A ‘
@10 £0,1 ﬁ—, i @14,2+0,1
asl ¢ i
11 !22 19| |15
215 92,75
[Ye) ‘ ]
2 ﬂﬁﬁ — . 7)
W] g o\
STed 4 R c
8‘ L 5‘
Motorkabel
LAI-1 1m lang
Mﬁ« 44— } Ef % ©14,2$0,1
=7 I
15_| 223 19‘15 92,75
215
- — == ZoAN
Y] d o
e ¢ el | @
g v 2 |
Tabelle 6.1 Technische Daten Optionen fiir LAI
Spindeltyp Kugelgewinde / Trapez g :_lpﬁé
Gewicht " 2.4kg alsensor
Schutzart P20

Kompatible Controller 2!

Betriebstemperatur

LAKZ; LAKZLR; LAKZB; LAK6B;
LAK23; LAKZD; LAK4N
+5°C-40°C

1 Bei 200 mm Hub; 2 Externe Endschalter kinnen nur an den Controller LAK2LR angeschlossen werden

8

LAI-1A:
Ri=5+190
Hub < 300

Ri: 0-Hub-Lénge
S: Hub

LAI-1:
Ri=S+170
Hub < 300

Ri: 0-Hub-Lénge
S: Hub



Tabelle 6.2 LAI Spezifikationen
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Modell ~Spindel- Schub Zug  Haltekraft Geschwindigkeit  Standard-Hub [mm] ED  Max.Strom Max.Strom
typ max. max. max.[N] [mm/s] % [A] [A]
NI [N Last=Max./Last=0 12VDC  24VDC
LAI-1  Kugelgew. 4000 4000 1200 6/9 100 150 200 2560 300 0 8 4
LAI-1A  Trapez 4000 4000 3000 6/9 100 150 200 250 300 0 9 b
LAI-1/-1A
24(12) VDC Motor
“ -
= \_‘ —— LA
-:._:- ——— s | Al-1A
Q
g 6 |
E:
c
£
ﬁ 0 1000 2000 3000 4000
o Last [N]
(L)
LAI-1/-1A
24VDC Motor
5
<
4 —
g ———‘——— === LAl
5 ’ === e [AL-1A
2 __——‘———
1
0
0 1000 2000 3000 4000
Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC Last [N]
LAI-1/-1A
. 12 VDC Motor
E -
7 =S
: | i —
& =1 e LA1A
3 — ==
1
0
0 1000 2000 3000 4000
Bemerkung: Mit Stromversorgung 12VDC Last [N]
Bestellcode
LAI 1 200 E

Modell
(Kugelgewinde: 1)
(Trapezgewinde: 1A)

0: Standardmodell
(keine Endschalter nachriistbar)
1: Mit externen Endschaltern

\—\

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt
bei Standardausfiihrungen)

Betriebsspannung
Hub
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LAS Serie

7. HIWIN LAS Serie

7.1LAS-1/-2

q

40
100 .5
L
| © $
+ - N
© ) 2 *2-@8,1+0,1 @
8 ‘ S ‘ i
0 @u@ﬁ S \ 8 NIIZ;
o ‘ 1 - \ ﬁ J
Motorkabel ‘ 8l10| 20 (RL-55) (25) ‘
1000 mm lang RL 9.4 27
Ry =S+ 119 fiir Hub < 250 mm Bemerkung:
Ri: 0-Hub-Lénge Sollten die Befestigungslaschen nicht genau fluchten, kann die Kolben-
S: Hub stange™ um bis zu 180° gegen den Uhrzeigersinn verdreht werden.
Tabelle 7.1 Technische Daten Optionen fiir LAS-1/ -2
Spindeltyp Trapez © lPEE _ T
e O 90° gedrehte Befestigungspunkte
Gewicht 1,04kg . J %
— i O Kolbenstange mit flachem Anschluss (R =S +110) 7®ﬁ |
chutzart — o 36VDC Motor '-\ DT |
Kompatible Controllsr alle Controller (Steckertyp je nac

Controller unterschiedlich)
Betriebstemperatur +h°C-40°C

1) Bei 200 mm Hub

10



Tabelle 7.2 LAS-1/ -2 Spezifikationen

HIWIN.

Modell  Schub max. Zug Haltekraft ~ Geschwindigkeit [mm/s] Standard-Hub [mm] : S
[N] max. max. Last=Max./Last=0
[N] [N]
LAS-1 1200 1200 800 8/12 h0 100 150 200
LAS-2 600 600 300 16/ 25 50 100 150 200
LAS-1/-2
24 (12) VDC Motor
- 30
E 5 S
é 25
E 0 —— | AS-1
26 s LAS-2
2
Z 10 ——
-
S
[
©
0 200 400 600 800 1000 1200
LAS-1/-2 Last [N]
24 VDC Motor
g 3.0
£ 15
o
Z w //
) L~ ——":‘—” --t:Z
10 ~ ,/
05 //
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC Last [N]
LAS-1/-2
12 VDC Motor
3 6
E © —
ey 4 7
wn
3 / // — —
s LAS-2
Z / 7//
1
0
0 200 400 600 800 1000 1200
Bemerkung: Mit Stromversorgung 12VDC Last [N]
Bestellcode
6
Modell
Farbe
1: Mitinternen Endschaltern . B: Schwarz
Betriebsspannung 6: Grau

Hub

Motion Control & Systems

ED % Max. Strom

(Al

12VDC  24VDC
250 10 b 15
250 10 0 3

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt
bei Standardausfiihrungen)
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LAS Serie

7.21LAS3

q

Motorkabel

80,5

Ry =S+ 146 fiir Hub < 250 mm
R = S + 154 mit potentiometrischem Weggeber
Ri: 0-Hub-Lénge fir Hub < 250 mm

S: Hub

Tabelle 7.3 Technische Daten

Spindeltyp
Gewicht!
Schutzart

Kompatible Controller

Betriebstemperatur
11 Bej 200 mm Hub

Optionen fiir LAS3

O 00O

(Ry =S +154)

1000 mm lang
@ 5,5 mm

Optischer Weggeber, PNP-Ausgangssignal
Optischer Weggeber, NPN-Ausgangssignal 2
Optischer Weggeber, TTL-Ausgangssignal
Potentiometrischer Weggeber (10 kOhm)

/f?
1]
119
3 )
o]
— — [sel
Q o
p 8
®
Q 11
8|12 61* (RL-102) (29)
RL 94
Bemerkung:

* 69 mm bei Option Potentiometrischer Weggeber

Sollten die Befestigungslaschen nicht genau fluchten, kann die Kolben-
stange um bis zu 180° gegen den Uhrzeigersinn verdreht werden.

82,5

Tabelle 7.4 Weggeber Spezifikationen (Optischer Sensor)

High level 24 VDC

Trapez Versorgungsspannung 24VDC
1.27kg Ausgang
IP b4

alle Controller (Steckertyp je nach
Controller unterschiedlich)
+5°C-40°C

P 65

90° gedrehte Befestigungspunkte
Kolbenstange mit flachem Anschluss
(R =S +133)

O 36VDC Mator

00O

Low level
0,2V/ 40 mA PNP
Open Kollektor

12v0C
High level 12VDC

Low level
0.2V /40mAPNP
Open Kollektor

bVDC
TTL
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Tabelle 7.5 LAS3 Spezifikationen

Modell  Schub Iug Haltekraft Geschwindigkeit Standard-Hub [mm]: S ED%  Max. Strom Optischer  Potentiometer
max. max. max. [mm/s] [A] Sensor  Auflosung
[N] [N] [N] Last=Max./Last=0 12VDC  24VDC  [mm/Puls] [Ohm/mm]

LAS3-1 1200 1200 800 8/12 50 100 150 200 250 10 6 25 0,3175 2

LAS3-2 600 600 300 16/25 50 100 150 200 250 10 b 3 0,635 105

24 (12) VDC Motor LAS3-1/-2

i

E 1 [ —]

€ [ ——

=10 — LAS31

Q

é 15 s | AS-3-2

.'g 10

% 5

a0

(G} 0 200 400 600 800 1000 120 Last [N]

24 VDC Motor LAS3-1/-2
g 30
£ 25
§ 20 //
[9p] s | AS3-1
15 // .
/ - e LAS3-2 Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC
i /l ~
05
0
0 200 400 600 800 1000 120 Last [N]
12 VDC Motor LAS3-1/-2
g 6
g ° L~ /
= — —
[9p] s | AS3-1
3 // //
s LAS3-2 - Mi
) // Bemerkung: Mit Stromversorgung 12 VDC
: /
0
0 20 400 600 800 1000 1 Last [N]
Bestellcode
G
Modell Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt
o Farbe bei Standardausfiihrungen)
1: Mitinternen Endschaltern . B: Schwarz
Betriebsspannung 6: Grau

Hub



Elektrohubzylinder
LAS Serie

7.3 LAS4

|

(B

AN

-

Motorkabel
1000 mm lang
@ 5,0 mm
® _D @ / 2-06:01
0 miim — ¥
| 5
e 1 T 77— 11 1\
© HH o ~ &
\
4 8,5 (27,5) 5
15 7 RL 9,4
45

Ry =S+ 2225 fiir Hub < 300 mm

R\ = 226 mit Hallsensor fiir Hub < 300 mm
Ri: 0-Hub-Lénge

S: Hub

Tabelle 7.6 Technische Daten

Spindeltyp Trapez
Gewicht" 1,36 kg
Schutzart IP 54

alle Controller (Steckertyp je nach
Controller unterschiedlich)
Betriebstemperatur +h°C-40°C

1) Bei 200 mm Hub

Kompatible Controller

Tabelle 7.7 Weggeber Spezifikationen (Hallsensor)

Betriebsspannung 24\DC 12VDC 5VDC
Ausgang High level 24VDC High 12VDC TTL
Low level Low level
0.2V/10mA 0.2V/10mA
NPN NPN
Optionen fiir LAS4
O IP6h

O Hallsensor



Tabelle 7.8 LAS4 Spezifikationen
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Max. Strom Hallsensor Aufldsung
[A] [mm/Impuls]

24\VDC  12VDC

2.3 b 0,0085

3.6 6 0,02

Modell Schub Iug Haltekraft ~ Geschwindigkeit Standard-Hub [mm] : S ED %
max. max. max. [mm/s]
[N] [N] [N] Last=Max./Last=0
LAS4-1 800 800 600 10/15 100 150 200 250 300 10
LAS4-2 300 300 200 30/ 46 100 150 200 250 300 10
24 (12) VDC Motor LAS4-1/-2
3 40
E 50 C
= o =
E . e, s |AS4-1
:_E" i " m AS4-2
E 10
(8]
S 0
o
0 200 400 600 800
Last [N]
24 VDC Motor LAS4-1/-2
UEI [
'TC-' 5
[
) . s LASA-1
: 1-7 o LASK2
2 -
1 e -
D -
0 200 400 600 800
Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC Last [N]
12 VDC Motor LAS4-1/-2
= ! .
— V4
I ’
E AO
& b ",' s LASA-]
! = = m [AS4-2
2 > s =
=
0
0 200 400 600 800
Bemerkung: Mit Stromversorgung 12VDC Last [N]
Bestellcode
LAS4 1 200 G
—
Modell
Farbe
1: Mitinternen Endschaltern Betriehsspannung B: Schwarz
Hub 24:24VDC 6: Grau
12:12V0C

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt
bei Standardausfiihrungen)



Elektrohubzylinder
LAN Serie

8. HIWIN LAN Serie

8.1 LAN1 >
ceg - /
) ) 4 g
A=\ By, s
§ .y‘
I' : ?,'—.‘gz
-y
RL
82,6 173,5
24,6 166
210152 75
_ (25) 11

210*¢?

6,2
;
W
22
il
: =ﬂ %?
50,8 B

158

©)
71 335
Motorkabel
300 mm lang
@ 5,5 mm
Ry =S+ 173 fiir Hub < 300 mm
S + 18b mit Sicherheitsmutter fir Hub < 300 mm
S+ 223 mit Freikupplung fir Hub < 300 mm
S + 230 mit mechanischer Schnellabsenkung
fiir Hub < 300 mm
Ri: 0-Hub-Lange
S: Hub
Tabelle 8.1 Technische Daten Tabelle 8.2 Weggeber Spezifikationen (Hallsensor)
Spindeltyp Trapez Betriebsspannung 24\DC 12voC bVDC
Gewicht" 2,6kg Ausgang High level 24VDC  High 12 VDC TIL
Schutzart IP 54 Low 0,2V/10mA  Low level 0,2V/10mA
Kompatible Controller alle Controller NPN NPN
Betriebstemperatur +h°C-40°C
! Bei 200 mm Hub
Optionen fiir LAN1
O Schutzart IP 66 O Mechanische Schnellabsenkung (R, =S + 230) O Kabelausgang: (A) Standard, (B)
O Weggeber (Hallsensor) Nur fiir LAN1-4 mit Kabelausgang an der Vorderseite, (C) Riickseite
O Sicherheitsmutter (R, = S+185) Riickseite (c) O 36VDC Mator
O Freikupplung (R, = S +223) O Riickseitige Befestigung 90° gedreht



Tabelle 8.3 LAN1 Spezifikationen, Standard 24 VDC Motor

Modell Schub Iug Haltekraft ~ Geschwindigkeit Standard-Hub [mm] : S ED%  Max. Strom
max. max. max. [mm/s] (A] [mm/Puls]
[N] [N] [N] Last=Max./Last=0 24VDC
LANT-1 6000 5000 5000 2715 100 150 200 250 300 10 A 03
LAN1-2 4000 4000 4000 h/7 100 150 200 250 300 10 A 0.5
24vDCMotor  LAN-1/-2
i 16
~ 1
E i
E 1 s LANT-1
= 3 s LAN1-2
2 § [ —
2
2
! |
£ 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
a Last [N]
(4]
24vDC Motor  LAN-1/ -2
— 40
<
5 =
g s LANT-1
< 15
£ 1 — s LANT-2
3 10
E 05
) 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Last [N]
Bestellcode
LAN1 1 1 pAlll] 24 E
% \—\
Modell Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt
Lastrichtung bei Standardausfiihrungen)
1: iiberwiegend Druckkrafte (Standard) ! Farbe
2: iiberwiegend Zugkrifte? B: Schwarz
G: Grau
Motorversion
1: Mitinternen Endschaltern 24: 24\DC
(Standard) E—— 240: 24VDC (Ausfiihrung mit haherer
Hub Geschwingigkeit)
12: 12vDC

U Druckkrafte sind hher als Zugkrafte und Zugkrafte < 50 % der max. Zugkraft
D Tugkréfte sind haher als Druckkrafte

HIWIN.

Motion Control & Systems

Hallsensor Auflosung

Bemerkung: Werte bei Verwendung des LAK4 Controllers.



Elektrohubzylinder
LAN Serie

Tabelle 8.4 LANT - 24 VDC-Quick-Version mit schnellerem Motor (240)

Modell Schub Iug Haltekraft ~ Geschwindigkeit Standard-Hub [mm]: S ED% Max. Strom  Hallsensor Aufldsung
max.[N] ~ max.[Nl  max.[N]  [mm/s] [A] [mm/Puls]
Last=Max./Last=0 24\VDC
LAN1-1 6000 5000 5000 b/7 100 150 200 250 300 10 6 0.3
LAN1-2 4000 4000 4000 719 100 150 200 250 300 10 6 0.4
LAN1-3 3000 3000 3000 9/115 100 150 200 250 300 10 6 0.5
LAN1-4 2000 2000 2000 12/17 100 150 200 250 300 10 0l 0.8
Bemerkung: Werte mit 24 VDC-Quick-Version (240).
LAN1-1/-2/-3
— 15
£
N e e e e  LANT-1
.“u;; s LAN1-2
_—5, 5 — - LAN1-3
£
© 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
3 Last [N]
LAN1-1/-2/-3
E ‘ 4” e
[} 5 &
E 4 ’,‘; s LANT-1
T3 F— Z e LANT-2
“g 2 % m mm LANT-3
E I
& : 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Last [N]



Tabelle 8.5 LANT - 12 Volt Version

Modell Schub Lug

Haltekraft ~ Geschwindigkeit

max. [Nl max.[N]  max.[N]  [mm/s]
Last=Max./Last=0
LAN1-1 5000 5000 5000 3/6
LAN1-2 4000 4000 4000 L8
LANT-3 3000 3000 3000 5/10
LAN1-1/-2/-3
= 10 =
E s b7 Y
£ 6 Sy ~  LANT-1
= ‘ﬁ T, — LAN1-2
= 4 §< = LANI3
5 2
-‘C;_’ L 0 1000 2000 3000 4000 5000
o Last [N]
o
LAN1-1/-2/-3
=z 12
= — s I
-aé ! P ‘——// e LANT-1
) P —  LANI2
R - = LANI3
€ 2
£ |
wn 0 1000 2000 3000 4000 5000
Last [N]

HIWIN.,

Motion Control & Systems

Standard-Hub [mm] : § ED% Max.Strom  Hallsensor Auflosung

[A] [mm/Puls]
12VDC

100 150 200 250 300 10 1 03

100 150 200 250 300 10 il 0.4

100 150 200 250 300 10 10 0,5

Bemerkung: Werte mit 12 VDC-Version.



Elektrohubzylinder

LAN Serie

8.2 LAN2

q

1
|
| ©
oS — -
N
83 172 =
16
103,5

LANZ-1A, 2A, 3A:
Ri=S+198

S+ 211 mit Sicherheitsmutter fiir Hub < 400 mm
S + 237 mit Freikupplung fiir Hub < 400 mm
S+ 202 mit hinterem Endschalter

im Gehause integriert fir Hub < 400 mm

Tabelle 8.6 Technische Daten

Spindeltyp
Gewicht"
Schutzart

Kompatible Controller
Betriebstemperatur

1) Bei 300 mm Hub

Optionen fiir LAN2
O Schutzart IP 66
O Weggeber (Hallsensor)

O Freikupplung LAN2-2A/-3A (R, = S + 237)
+ 1)

O Sicherheitsmutter (R, = S

20

Trapez

3.29kg

IP b4

LAKZ; LAKZLR; LAKZD; LAKZBN,
LAK2J; LAKAN; LAK6B
+5°C-40°C

RL

200

1Y

103,5

[
I

18
36 Motorkabel

|

|
o)
¥

O Mono-Anschlussstecker
O Endschalter fiir hintere Endlage im Gehduse

integriert (R, = S + 202)

1m lang
@ 5,5mm
21297 (@ 4 &
S I e I | R — —
S ,
< @ <+ ’
Tabelle 8.7 Weggeber Spezifikationen
Betriebsspannung 24\DC 5VDC
Ausgang High level 22 VDC TTL
Low 0,2V /10 mA (NPN)

@30

21,9



Tabelle 8.8 LAN2 Spezifikationen

Modell Spindel-  Schub Haltekraft ~ Geschwindigkeit Standard-Hub [mm] : S
typ max.[N] ~ max.[N]  [mm/s]
Kraft=Max./Kraft=0

LAN2-1A  Trapez 6000 5000 416 100 160 200 260 300
LAN2-2A  Trapez 5000 5000 5/75 100 160 200 260 300
LAN2-3A"  Trapez 3000 3000 9/14 100 150 200 250 300

Der LANZ ist fiir die Aufnahme von Schubkraften optimiert. Fiir den Einsatz in Anwendungen mit Zugkraften kannen die Serien LANT und LAN3 eingesetzt werden.

) Der Typ LAN2-3A hat eine Freikupplung. Er erzeugt nur Schubkrfte. Bei Zuglast fahrt die Kolbenstange aus.

LAN2-1A/-2A[-3A
24 VDC Motor

= 2
£
£ 20
— - o LANZIA
CRY - LAN22A
=)
2 — — LAN2-3A
c
§ ------------
.Cﬁ-----------..-.:::---::- - -
(8] bl LI R [~=Jjp——
)
o
O g
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000
Last [N]
LAN2-1A/-2A[-3A
24 VDC Motor
— 80
=
o 10
= s P § Y 2
el ="
o 4 - e” - LANZ2A
. g = & A
§3.u / ‘r%:::""'— — LANZ-3A
= u®
n 20 == st
g ===t
|
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000

Last [N]
Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC

Bestellcode

1A 300 6
[—J
Modell

HIWIN.,

Motion Control & Systems

ED %
30 400 10
30 400 10
30 400 10

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt

0: Standard bei Standardausfiihrungen)
1: Komplettiert mit externen Farbe
Endschaltern 2 B: Schwarz
I | G: Grau
Hub Betriebsspannung

2 Nicht mdglich, wenn alle Optionen zusammen vorhanden sind.
IP 66, Weggeber (Hallsensor), Sicherheitsmutter, Freikupplung

Hallsensor
Aufldsung
[mm/Puls]

0.3
0.4
0.8

21



Elektrohubzylinder

LAN Serie

8.3 LAN3
Cc€ J
N~|
N
M1 L
< !
- T
S < < 3 8
R 28 ] g g =
- Q
RL
185
212133 2013
| ‘ &
i ©
2o ‘ 8 =
Motorkabel Sl © - @107
1 mlang 1 3 3
@ 5,5mm
g
|
78
Tabelle 8.9 0-Hub fiir LAN3
Ry Standard mit Option
Sicherheitsmutter Freikupplung Potentiometer? Sicherheitsmutter und  Freikupplung und Sicherheitsmutter und Sicherheitsmutter
Freikupplung Potentiometer? Freikupplung und und Potentiometer’)
Potentiometer?
£ £ £ £ £ £ £ £
= IS = IS = IS = I3 = I3 = I3 = IS = I3
Hub s |\ E S |\ E S | E S £ S = S \E = 3 S =
v 3 v 3 v 3 v 2 v 3 v 3 v 2 \% IS

LAN3-1 S+210 S+260 S+222 S+1272 S+252 S+307 S+172
LAN3-2 S+210 S+260 S+222 S+1272 S+1252 S+307 S+1221
LAN3-3 S+210 S+260 S+222 S+1272 S+1252 S+307 S+12

Option und entsprechende 0-Hub-Léngen (S = Hub)

Tabelle 8.10 Technische Daten

Spindeltyp Trapez

Gewicht? 5,31kg

Schutzart IP b4

Kompatible Controller LAKEN; LAK6B; LAKZ)
Betriebstemperatur +h°C-40°C

2 B 200 mm Hub

22

S+271 S+259 S+309 S+263 S+313 S+270 S+320 S+233 S+1283
S+21 S+259 S+309 S+263 S+313 S+270 S+320 S+233 S+1283
S+271 S+259 S+309 S+263 S+313 S+270 S+320 S+233 S+1283

1 Eingeschrankten Hub in Verbindung mit dem Potentiometer entsprechend Tabelle 8.11 beachten

Optionen fiir LAN3

Schutzart IP 66

Potentiometrischer Weggeber (10 kOhm) (Einbaulénge beachten)

Freikupplung (Einbaulénge beachten)

Sicherheitsmutter (Einbaulange beachten)

Mechanische Schnellabsenkung (Einbaulange beachten)

Max. zuldssige Last auf die Kolbenstange wahrend der Ausldsung der Schnellabsenkung:
180N. Zur mechanischen Absenkung wird eine Mindestkraft von 700 N bendtigt.
Rickseitige Befestigung 90° schwenkbar

Schneller Motor 240

36VDC Motor

OO0OO0OO0OO

00O



Tabelle 8.11 LAN3 Spezifikationen, Standard 24 VDC Motor

Modell Schub  Zug Haltekraft ~Geschwindigkeit Standard-Hub [mm]: S ED% Max.Strom Potentiometer
max. [N] max.[N] max.[N]  [mm/s] [A] Aufldsung
Kraft=Max./Kraft=0 24VDC [0hm/mm]
LAN3-1 10000 6000 10000 5,0/8,0 100 150 200 250 300" 350 400V — — 10 8.3 315
LAN3-2 7000 6000 7000 7.0/9.0 100 150 200 250 300 350" 400" 450" 500" 10 8 28
LAN3-3 5000 5000 5000 9.5/125 100 150 200 250 300 350 400 450V 500V 10 7 225
U Nicht mit Option potentiometrischer Weggeber lieferbar
LAN3-1/-2/-3 LAN3-1/-2/-3
24VDC Motor 24VDC Motor
E 15 E 9 ]
£ | 2 ! I
£ ----"~-—___ E’ -7 e
E 10 - = — LN g : = = — LAN3-1
=y —_— 32 2 o _ —LAN32
2 - N3 £ ! == -
E 5 g z LAN3-3
g, -
1000 2 3000 400 50 600 70 8000 IJLast “\I‘H] 0 Laet [N]
Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC
Tabelle 8.12 LAN3 - 24 VDC-Quick-Version mit schnellerem Motor (240)
Modell Schub  Zug Haltekraft ~Geschwindigkeit Standard-Hub [mm]: S ED% Max. Strom Potentiometer
max. [N] max.[N] max.[N]  [mm/s] [A] Aufldsung
Last=Max./Last=0 24.VDC [0hm/mm]
LAN3-1 10000 6000 10000 711 100 150 200 250 300" 350" 400V - - 10 12 315
LAN3-2 7000 6000 7000 9/13 100 150 200 250 300 350" 400" 450 500V 10 1 28
LAN3-3 5000 5000 5000 13/18 100 150 200 250 300 350 400 450" 500V 10 1 225
1 Nicht mit Option potentiometrischer Weggeber lieferbar
LAN3-1/-2/-3 LAN3-1/-2/-3
— 24VDC Motor o 24VDC Motor
% -—_______-- % " Cid =
% 1t ===t —— -g 8 _;""" 4/,
- s, = ——
E = LAN33 E """ L - lAMS:B
Z, g [
1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 Vﬂilst ['j‘;ﬂﬂﬂ Lt [N]
Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC
Bestellcode
LAN3 1 1 24 E
% \—\
Modell Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt
[ bei Standardausfiihrungen)
Lastrichtung Farbe
1: iiberwiegend Druckkrafte B: Schwarz
1) mA .
2 i[jshtear'\l:i?z;de]nd ngkite? | e Bemehsspa"[:u:;u 1 Druckkrafte sind hoher als Zugkrafte und
Hub 2%: 24VDC Lugkrafte < 50 % der max. Zugkraft

240: 24VDC (Ausfiihrung mit hoherer

HIWIN.,

Motion Control & Systems

rung mif D Tugkréfte sind hiher als Druckkrafte
Geschwindigkeit)

23



Elektrohubzylinder
LAN Serie

8.4 LAN4

@10°8°

A‘
J

[z
%\/

18,6

6.1:52

@259,

87

Ry =S + 160 fiir Hub < 400 mm

Ry =S + 174 mit Sicherheitsmutter fiir Hub < 400 mm
Ry =S+ 200 mit Freikupplung fiir Hub < 400 mm

Ri: 0-Hub-Lénge

S: Hub

Tabelle 8.13 Technische Daten

Spindeltyp Trapez

Gewicht" 2.33kg

Schutzart IP 54

Kompatible Controller LAKZ; LAK2B; LAKZD
Betriebstemperatur +5°C-40°C

1) Bei 200 mm Hub

24

Optionen fiir LAN4

O Schutzart IP 66

O Sicherheitsmutter (R, =S + 174)
O Klinkenstecker; @ 6,35 mm; mono
O Freikupplung (R =S + 200)

8 2 11, 9
Q e
©
1 2o
HEE=—1 &R
210287




Tabelle 8.14 LAN4 Spezifikationen

HIWIN.,

Motion Control & Systems

Modell Schub  Zug Haltekraft ~ Geschwindigkeit Standard-Hub [mm] : ED%  Max.Strom
max. [N] max.[N] max.[N]  [mm/s] [A]
Kraft=Max. / Kraft=0 26 \DC 12VDC
LAN4-1 3500 3500 3500 3517 100 150 200 250 300 350 400 10 6 12
LAN4-2 3000 3000 3000 42/9 100 150 200 250 300  3b0 400 10 6 12
LAN4-3 2000 2000 2000 6/13 100 150 200 250 300 350 400 10 i 12
LAN4-4 1500 1500 1500 85/20 100 150 200 260 300  3b0 400 10 b 12
LAN4-1/-2/-3] -4
i 24(12) VDC Motor
E i
.§. 20
- —~ wowm LANG-T
% 15 ~—— == LANG2
5 10 ] ST — — — — LANG-3
'E 5 ---__----"—=-=-_-':-%-______==._____ — LANGA
@ 0
8 0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Last [N]
LAN4-1/-2/-3 [ -4
24 VDC Motor
g 6 _.———:-———‘—
£ 5 P et - AN
_C 4 >~ - —:——
2 Pt - LA
3 / — w3
£ ! — AN
e
@ 0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC Last [N]
LAN&-1/-2/-3 [ -4
12 VDC Motor
'<_E' ! - :--————
= 10 ~ - -
£ ; /// _ =7 -Z=-7 - LANG-T
5, //,=—===” — L2
5 éyﬂ“‘— — AN
o ]
E -
S = LANG-4
a 0
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500
Bemerkung: Mit Stromversorgung 12VDC Last [N]
Bestellcode
LAN4 1 300 6
—
Modell Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt
) . . Endschalter: bei Standardausfiihrungen)
! Der integrierte Uberstromschutz 0: ohne Farbe
schaltet den Elektrohubzylinder beim 1: durch Uberstromabschaltung ") B: Schwarz
G: G
Auftreten eines Hindernisses oder in Hub ‘Bet,iehsspannungﬁu
den Endlagen automatisch ab. iémgg
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Elektrohubzylinder
LAN Serie

8.5 LANS

|
c P us

(RL)
//
33 116.1
36 o 18| 45 _ 210,1'§°
‘—1 210,1%32 } (28)»
- == ? -
o oﬂm: ] =
© NI
Q(L 3 e
'8 g /;[E — 35+0,1 g
e (25.,6)
— Motorkabel
726 o278 / 1m lang
@55 mm
s e 1 ]
Ri =S+ 163 fiir Hub < 300 mm
Ri: 0-Hub-Lénge
S: Hub
Tabelle 8.15 Technische Daten Optionen fiir LANS
Spindeltyp Trapez O [P6h
Gewicht! 1.96kg O Weggeber (Hallsensor)
Schutzart IF"54 O Sicherheitsmutter
- O Freikupplung
KomPatlbleController alleoControl:er O Rickseitige Befestigung
Betriebstemperatur +h°C-40°C 45°,90°,135° gedreht
! Bei 200 mm Hub O  GroBe Befestigungspunkte f 12,1
(anstatt #10,1)
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Tabelle 8.16 LANS (24 V) Spezifikationen

HIWIN.,

Motion Control & Systems

Modell  Schub Lug Haltekraft ~ Geschwindigkeit Standard-Hub [mm] : S ED%  Max. Strom Hallsensor
max. [Nl ~ max.[N]  max.[N]  [mm/s] [A] Aufldsung
Kraft=Max. / Kraft=0 24VDC [mm/Puls]
LAN5-1" 8000 4000 6000 2/35 100 150 200 250 300 10 b 0,08
LAN5-2 6000 4000 5000 3/ 45 100 150 200 250 300 10 45 010
LAN5-3 4000 3000 4000 4155 100 150 200 250 300 10 b 0,14
LANS-4 3000 2000 1500 6/9 100 150 200 250 300 10 A 022
U Fiir einen Hub > 200 mm ist die zuléssige Maximallast entsprechend dem untenstehenden Diagramm zu beachten
_ LANS-1/ -2/ -3/ -4 LANS-1/ -2/ -3/ -4
“ o0 — 50 —
£ 9 < 45 —
T%' 5 — LANG1 £ §2 P-L. = — = LANG-1
=== e e e =i
§ g g———— —___“_:___-. — LANS-4 g fg 77 — LANS-
£ 2 == g
3 ! & 5
el 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 ! 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC bost N Lest NI
Tabelle 8.17 LANS (240Q) Spezifikationen
Modell ~ Schub Lug Haltekraft ~ Geschwindigkeit Standard-Hub [mm] : S ED%  Max. Strom Hallsensor
max. [Nl max.[N]  max.[N]  [mm/s] [A] Aufldsung
Kraft=Max. / Kraft=0 24\DC [mm/Puls]
LAN5-1" 7000 4000 6000 517 100 150 200 250 300 10 8 0,08
LAN5-2 6000 4000 5000 719 100 150 200 250 300 10 8 010
LANS-3 4000 3000 4000 9/ 100 150 200 250 300 10 6 0,14
LAN5-4 3000 2000 1500 14/19 100 150 200 250 300 10 6 022
U Fiir einen Hub > 200 mm ist die zuléssige Maximallast entsprechend dem untenstehenden Diagramm zu beachten
LANS-1/ -2/ -3/ -4 LAN5-1/-2/ -3/ -4
@0 _ 8
= S P
= 1 = LAN5-1 € 55 A A T =" = LAN5-1
S - LANG2 T 45 7 T td = LANS-2
SR s LAN5-3 .g 35 A — = s LAN5-3
R =y e == — LANG-4 3 45 =" — LANS
i — == E
ﬁ é & 05 I
o0 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000 ! 0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
Last [N] Last [N]
LANS-1 (24/240)
8000
— 7000
5o
4000
Dl] 100 150 200 250 300 350 400 450
Hub S [mm]
Bestellcode
LANS 1 1 24 E
% \—\
Modell Kundenspezifische Ausfiihrung
I (Dieses Nachsetzzeichen entfallt
Lastrichtung bei Standardausfiihrungen)
1: iiberwiegend Druckkrafte ! Farbe
4 Tl e —— - o o U Druckkrafte sind haher als Zugkrafte und
1 i neren " g ' Tugkrifte < 50 % der max. Zugkraft
(Standard) 240: 24VDC (Ausfiihrung mit hherer U Zugkrfte sind haher als Druckkrafte

Geschwindigkeit)
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Elektrohubzylinder
LAC Serie

9. HIWIN LAC3 Serie

9.1LAC3

|

©
o~
Nt
Q
< 9 =
g| 9l
" 9
135] \4_M8 «1,25P x20DP
3
—
x
Motorkabel
1m lang
qi 0 5.5mm
7 —uelialll
P [

i 6-M6x 1P x12DP

Ri=171+5/2
Ri: 0-Hub-Lénge
S: Hub 2
Q
Tabelle 9.1 Technische Daten Optionen fiir LAC3
Spindeltyp Trapez o lPPtéét' tischer Weggeber (10kOhm)
Gewicht! 81kg otentiometrischer Weggeber m
Schutzart [P b4

alle Controller (Steckertyp je nach
Controller unterschiedlich)
Betriebstemperatur +5°C-40°C

1 Bei 400 mm Hub

Kompatible Controller
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Tabelle 9.2 LAC3 Spezifikationen

HIWIN.,

Motion Control & Systems

Modell  Schub Tug Haltekraft ~ Geschwindigkeit Standard-Hub [mm] : S ED%  Max.Strom  Potentiometer
max. [N] max. [N] max. [N] [mm/s] [A] Aufldsung
Kraft=Max. / Kraft=0 24\IDC [Ohm/mm]
LAC3-1 2000 h00 2000 8/12 300 400 500 10 b 6,42
LAC3
=  24VDC Motor
E 14
g n
=
L
2
R=R
2
@ 0
8 0 500 1000 1500 2000
Last [N]
LAC3
24 VDC Motor
E 5
] 4
£
g 3
E 2 ——
£ L —
“ 0
0 500 1000 1500 2000
Bemerkung: Mit Stromversorgung 24 VDC Last [N]
LAC3 - Zulassige Biegemomente Linke Rechts
A~
@ Last @

Biegemoment
- Dynamisch: max. 160Nm fir Hub > 400 mm,
max. 200 Nm fiir Hub < 400 mm

- Statisch: max. 500Nm

Bestellcode

Modell

Biegemoment

- Dynamisch: max. 160Nm fir Hub > 400 mm,
max. 200 Nm fir Hub < 400 mm

- Statisch: max. 500Nm

1: Mit internen Endschaltern

400 6 .!

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt
bei Standardausfiihrungen)

Farbe

B: Schwarz

G: Grau

Betriebsspannung
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Elektrohubzylinder

1-Achs Controller

10. HIWIN 1-Achs Controller

10.1 LAKZLR

q

Tabelle 10.1 Technische Daten

Betriebsspannung
Ausgangsleistung
Einschaltdauer
Betriebstemperatur
Schutzart

30

AC 100/110/220/230V
108 VA (24VDC) max
10%

+h°C-40°C

[P b4

180
167
O, ¢
8
0
3
-0 el
173
© ACIn  Keypad Motor
N \ 1 2
© OOX(
= AN

Hauptmerkmale des LAKZLR

(e]

o
o
o

Steuert 1 Elektrohubzylinder mit ext. Endschalter
Uberstromschutz

Relais-Schutzbeschaltung

Standardkabellange: 4m

Optionen

(e]

IP 66

Steuerbare Elektrohubzylinder
O  LAM-1/-2/-1A (mit externen Endschaltern)

(e]

LANZ

4-@55



HIWIN.,

Motion Control & Systems

Bestellcode (1-Achs-Ausfiihrung mit ext. Endschaltern)

;

[—J

Achse 1:
G: LAM-1/-2/-1A; LAN2

B L
Kundenspezifische Ausfiihrung

(Dieses Nachsetzzeichen entfallt
bei Standardausfiihrungen)

Betriebsspannung Farbe
100: 100VAC; 110: 110VAC B: Schwarz
G: Grau

220: 220VAC; 230: 230VAC

Vergleichen Sie die beigefugte Tabelle fur Uberstrom-Einstellungen - siehe Seite 60.
Kennbuchstabe fiir Uberstrom-Einstellung und Kennung fiir die Zuordnung zum Elektrohubzylinder sind identisch.

Anschlussbeispiel LAM-1 mit externen Endschaltern

Pl

e

Die Handtaster von LAKZLR und LAKZ sind nicht kompatibel.



Elektrohubzylinder

2-Achs Controller

11. HIWIN 2-Achs Controller

11.1LAK2

q

Tabelle 11.1 Technische Daten

Betriebsspannung

Ausgangsleistung
Einschaltdauer
Betriebstemperatur
Schutzart

32

AC 100/110/220/230V;
DC 12/24V

108 VA (24 VDC) max
10%

+5°C-40°C

IP b4

180
167
O o
NS
- o [T
173
¢ 4 PN
oo |
!
Hauptmerkmale des LAK2
O Steuert 1 oder 2 Elektrohubzylinder

O Uberlastungsschutz
O Relais-Schutzbeschaltung
O Standardkabellange: 4 m (AC); 1m (DC)

Optionen
o P66
O Betriebsspannung und Ausgangsspannung 24 VDC
O Betriebsspannung und Ausgangsspannung 12VDC

Steuerbare Elektrohubzylinder

O LAM (ohne externe Endschalter)

o LAS

O LAN? (ohne externe Endschalter), LAN4

4-@55



Bestellcode

HIWIN.,

Motion Control & Systems

B 110“E

[
Achse 1

A: LAS4-1

B: LAS-1; LAS3-1

C: LAS-2; LAS3-2; LAS4-2
E: LANG-3/-4

G: LAM-1/-2/-1A; LAN2

|
Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entféllt

Achse 2 bei Standardausfiihrungen)

0: No Farbe

A: LASA-1 B: Schwarz
B: LAS-1; LAS3-1 G: Grau

C: LAS-2; LAS3-2; LAS4-2
E: LAN4-3/-4

F: LAN4-1/-2

G: LAM-1/-2/-1A; LAN2

Betriebsspannung
100: 100VAC; 110: 110 VAC
220: 220 VAC; 230: 230 VAC

Vergleichen Sie die beigefugte Tabelle fur Uberstrom-Einstellungen - siehe Seite 60.
Kennbuchstabe fiir Uberstrom-Einstellung und Kennung fiir die Zuordnung zum Elektrohubzylinder sind identisch.

Bestellcode (12/24 V Betriebsspannung)

[
Achse 1

A: LASA-1

LAS-1; LAS3-1

: LAS-2; LAS3-2; LAS4-2
LAS-1(12V); LAS3-1(12V);
LAS4-1(12V)

: LAS-2(12V); LAS3-2(12V)
LAM-1/-2/-1A; LAN2
LAN1-1/-2/-3(12V);
LAM-1/-2/-1A

mo o

Tem

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt

Achse 2 bei Standardausfiihrungen)
0: No Farbe

A: LAS4-1 B: Schwarz
B: LAS-1; LAS3-1 G: Grau
C: LAS-2; LAS3-2; LAS4-2
E: LAS-1(12V); LAS3-1(12V/); Betriebsspannung
LAS4-1(12V) 12:12VDC
F: LAS-2(12V); LAS3-2(12V) 2%:26V0C
6: LAM-1/-2/-1A; LAN2
L: LANT-1/-2/-3(12V);

LAM-1/-2/-1A

Anschlusskabel: Kabellange 1 m; 3-adrig mit offenen Enden

Vergleichen Sie die beigefiigte Tabelle fiir Uberstrom-Einstellungen - siehe Seite 60.

Kennbuchstabe fiir Uberstrom-Einstellung und Kennung fiir die Zuordnung zum Elektrohubzylinder sind identisch.

Anschlussbeispiel 2 x LAM-1 ohne externe Endschalter

Die Handtaster von LAKZLR und LAK? sind nicht kompatibel.
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Elektrohubzylinder
2-Achs Controller

11.2 LAKZBN

q

Akku-Betriebsdauer unter Last [Akku 1,3 Ah]

Akku-Betriebsdauer [min]
,

Stromaufnahme [A]
Bemerkung:
Vor Inbetriebnahme muss der Akku ca.12 Stunden geladen werden.

Tabelle 11.3 Technische Daten

Betriehsspannung AC 100/110/220/230V
Ausgangsleistung 144 VA (24VDC) max
Einschaltdauer 10%
Betriebstemperatur +h°C-40°C
Schutzart IP 54
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Mit 1,3 Ah Akku 245
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oc'n K8

8

Hauptmerkmale des LAK2BN

Steuert 1 oder 2 Elektrohubzylinder
Kompakte Bauform
Uberstromschutz

Sanftanlauf

Standard Kabellénge 4m
Akku-Ladefunktion

Warnton bei kritischem Ladezustand
Akku-Kapazitat 1,3 Ah (12VDC x 2)
(Optional: 2,9 A, 12VDC x 2)

O0O0O0O0O0OO0OOO

Optionen

o P66

O OGleichzeitige Steuerung von
2 Achsen

O Synchrone Steuerung von
2 Achsen (nur bei Elektrohub-
zylindern mit Weggeber)

Steuerbare Elektrohubzylinder
O LAM3

O LAS

O LANT, LAN4, LANS



Bestellcode LAK2BN

|

%

Akku
0: ohne
1: 1,3Ah
Z: 290 Achse 1
A: LAS4-1
B: LAS-1; LAS3-1
C: LAS-2; LAS3-2; LAS4-2
D: LANT-1/-2; LAM3-3/-4;

LAN5-2/-3/-4

: LAM3-2; LANG-3/-4;
LAC3-1; LANS-1

F: LANG-1/-2

m

Vergleichen Sie die beigefiigte Tabelle fiir Uberstrom-Einstellungen - siehe Seite 60.

HIWIN.,

Motion Control & Systems

0 B
\—‘ Kundenspezifische Ausfiihrung
Farbe (Dieses Nachsetzzeichen entfallt
B: Schwarz  bei Standardausfiihrungen)
G: Grau
Btriebsspannung

100: 100 VAC; 110: 110VAC
220: 220 VAC; 230: 230 VAC

Achse 2

0: No

: LAS4-1

: LAS-1; LAS3-1

: LAS-2; LAS3-2; LAS4-2

. LAN1-1/-2; LAM3-3/-4; LAN5-2/-3/-4
: LAM3-2; LAN4-3/-4; LAC3-1; LANS-1
: LANG-1/-2

Mmoo O W >

Kennbuchstabe fiir Uberstrom-Einstellung und Kennung fiir die Zuordnung zum Elektrohubzylinder sind identisch.

Anschlusshbeispiel 2 x LAN1
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Elektrohubzylinder
2-Achs Controller

11.3 LAK2D
¥}
=y |
\ o 1|
R —
33 B
7,3 117,8 16,3
i
A 186
© @i[l
]
© |

Tabelle 11.4 Technische Daten
Betriebsspannung AC 100/110/220/230V

(50/60 Hz)
Ausgangsleistung 108 VA (24 VDC) max
Einschaltdauer 10%
Betriebstemperatur +5°C-40°C
Schutzart P 54

36

Hauptmerkmale des LAK2D

Steuert 1 oder 2 Elektrohubzylinder
Standard Kabellénge: 4m
Uberstromschutz eingebaut
Absenkfunktion durch 2 Stiick 9-Volt
Batterien im Notbetrieb
(Schutzklasse mit Batterien: IP b4)
Kontroller kann direkt an einen LAM3
montiert werden

O0O0O0O

(0]

8

76

2

KP 1

NI

o 47

o
[=)
@©

Optionen
O |P 66 (ohne Batterien)

Steuerbare Elektrohubzylinder
o LAM

O  LANT; LAN4; LAND

o LAl

o LAC



Bestellcode

|

Akku
0: No Achse 1

1:9-Volt Batterien  B: [ AS-1: LAS3-1

C: LAS-2; LAS3-2; LAS4-2

D: LANT-1/-2; LAM3-3/-4;
LAN5-2/-3/-4

E: LAM3-2; LAN-3/-4;
LAC3-T;LANS-1

F: LAN1-1/-2/-3 (240);
LAM3-1; LAN4-1/-2

Vergleichen Sie die beigefiigte Tabelle fiir Uberstrom-Einstellungen - siehe Seite 60.

HIWIN.,

Motion Control & Systems

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt
bei Standardausfiihrungen)

ULE

Farbe
B: Schwarz
G: Grau
W: Weill
Achse 2
0: No Betriebsspannung

B: LAS-1; LAS3-1

C: LAS-2; LAS3-2; LAS4-2

D: LAN1-1/-2; LAM3-3/-4; LANS-2/-3/-4
E: LAM3-2; LANG-3/-4; LAC3-1; LANS-1

F: LAN1-1/-2/-3 (240); LAM3-1; LAN4-1/-2

100: 100 VAC; 110: 110 VAC
220: 220VAC; 230: 230 VAC

Kennbuchstabe fiir Uberstrom-Einstellung und Kennung fiir die Zuordnung zum Elektrohubzylinder sind identisch.

Anschlussheispiel 1 x LAM3 und 1 x LAN1

~ S

IFITW N,

/] -
©
©
U ——
=
: 1D
lc>c>
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Elektrohubzylinder
2-Achs Controller

11.4 LAK2)

- r
@
68 = ©
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s\ =] M4 —
(o] /EI 2
5 83_06’5 Q "
1 | < Kabellange: 4 m gErl
0| [} Farbe: schwarz %
© 2-M6 g
o oAl
” 120
63
Tabelle 11.5 Technische Daten Hauptmerkmale des LAK2J Optionen
. O Netzunabhdngig O IP6h
A.u sgangsleistung T4AVA [24VDC) max O Steuert 1 oder 2 Elektrohubzylinder O Externes Netzteil
Einschaltdauer 10% O NOT-AUSTaste
Betriebstemperatur +9°C-40°C O NOT-Bedienung iber Frontblende
Schutzart IP 54 O Uberstromschutz
O Soft-Start und -Stop Steuerbare Elektrohubzylinder
O Externes Netzteil LAKCH (Option) o LAM
O Alarmfunktion bei niedriger Akku-Spannung o LAl
O Energiespar-Modus o LAN
O Akkukapazitdt 4,5Ah (12VDC x 2) o LAC
O POWER-LED
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Eigenschaften des Akkus

Akku-Kapazitat und -Spannung in Abhangigkeit der Ladezyklen

HIWIN.,

Motion Control & Systems

100% 1 27
95% A4
1265
m :
& 85% oy \ 426 %
g 80% S | 1255 8 —=— Kapazitat
S 75% v 3 —— Spannung
. T, J25 =
i 70% '\\ >
X< 65% 2245 £
60% \ 1., @
55% 1
50% o ‘ 235
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
Anzahl Ladezyklen
Anschlussbeispiel LAN3 und LAN1 %‘ ]
7 )
%; NIMIH ) /7 ! |
]
= L\
i
// ‘
1 ‘NIMIH // }j‘
EEE 7/
]
Bestellcode Controller
AN 1 H 01 ]
‘ J
Akku Kundenspezifische Ausfiihrung
1: 4,5Ah (Dieses Nachsetzzeichen entfallt
Farbe bei Standardausfiihrungen)
‘ . G: Grau
Betnebsspannung ‘ W: Weib
1: DC (mit LAKCH-A) Achse 1
2: AC(100- 230 VAC; C: LA Achse 2 ;\zsgz\l}gzspannung
-0k D: LAM3-3/-6; LANT-1/-2; LAIIA, C: LAI S
LAN5-2/-3-4 D: LAM3-3/-4; LAN1-1/-2; LAI-1A Software (nur werksseitig)
E: LAM3-2; LANG; LAC3-1; LAN5-1 LAN5-2/-3/-4 01: Standard
F: LAM3-1; LAN1-1/-2/-3/-4 (24Q) E: LAM3-2; LAN4; LAC3-1; LANS-1
G: LAN2; LAM-1/-2/-1A F: LAM3-1; LAN1-1/-2/-3/-4 (240)
H: LAN3 G: LAN2; LAM-1/-2/-1A
H: LAN3

Vergleichen Sie die beigefugte Tabelle fir Uberstrom-Einstellungen - siehe Seite 60.
Kennbuchstabe fiir Uberstrom-Einstellung und Kennung fiir die Zuordnung zum Elektrohubzylinder sind identisch.

Bestellcode externes Netzteil
LAKCH [\ B

Modell

Ausgangsspannung
24:26\DC

Farbe

B: Schwarz




Elektrohubzylinder
3-Achs Controller

12. HIWIN 3-Achs Controller

12.1 LAK4

|

335

B 25_|11
i
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Tabelle 12.1 Technische Daten
Betriehsspannung AC 100/110/220/230V

(50/60 Hz)
Ausgangsleistung 72.5VA (24VDC) max
Einschaltdauer 10%
Betriebstemperatur +h°C-40°C
Schutzart IP 54

40

Hauptmerkmale des LAKé

O Steuert 1 bis 3 Elektrohubzylinder

O Standard Kabellénge: 4m

O Controller kann direkt an einen LAN1
montiert werden

Die Zeichnung zeigt LAK4 montiert an
Elektrohubzylinder LAN1

Optionen
O IP 66

Steuerbare Elektrohubzylinder
O LAM3

O LANT; LANS

o LAC



Bestellcode

HIWIN.,

Motion Control & Systems

110 E
\—\

,

’—1

Achse 1 Kundenspezifische Ausfiihrung
D: LAN1-1/-2; LAM3-3/-4; (Dieses Nachsetzzeichen entfllt
LAN5-2/-3/-4 bei Standardausfiihrungen)
E: LAM3-2; LANG-3/-4; LAC3-1; LAN 5-1 Farbe
F: LAN1-1/-2/-3 (240); LAM3-1; LAN4-1/-2 B: Schwarz
G: Grau
Achse2-3 Betriebsspannung
0: No 100: 100VAC; 110: 110VAC

D: LAN1-1/-2; LAM3-3/-4;
LAN5-2/-3/-4
E: LAM3-2; LANG-3/-4; LAC3-1; LAN5-1
F: LAN1-1/-2/-3 (24Q); LAM3-1; LAN4-1/-2

220: 220VAC; 230: 230 VAC

Vergleichen Sie die beigefugte Tabelle fir Uberstrom-Einstellungen - siehe Seite 60.
Kennbuchstabe fiir Uberstrom-Einstellung und Kennung fiir die Zuordnung zum Elektrohubzylinder sind identisch.

Anschlusshbeispiel 3 x LAN1

L4 L4 4
<))<

>
<
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Elektrohubzylinder
4-Achs Controller

13. HIWIN 4-Achs Controller

13.1 LAK4D

|

-

\
i
g !
8|}_
/4@

16,l 29

189,9

35,2

46,9

155,5
140,9

22,2

Tabelle 13.1 Technische Daten
Betriehsspannung AC 100/110/220/230V

(50/60 Hz)
Ausgangsleistung 72,5 VA (24VDC) max
Einschaltdauer 10%
Betriebstemperatur +h°C-40°C
Schutzart [P 4

42

Achse 4

Achse 3

Achse 2
Achse 1

Handtaster

Hauptmerkmale des LAK4D

O Steuert 1 bis 4 Elektrohubzylinder

O Standardkabelldnge 4m

O Abnehmbare Halterung gegen unbeabsich-
tiges Abziehen des Kabels
Steckernetzkabel
Externe Erdung méglich
Power-LED
Controller kann direkt an einen LANS
montiert werden (Einbaulange Ry > 300 mm)

O 00O

2,7

Optionen

O [P 66

O Ausgangsleistung: 144 VA,
216 VA

Steuerbare Elektrohubzylinder
o LAM3
O LANT; LANS



Bestellcode

o[l Rl

I

Achse 1

D: LAN1-1/-2; LAM3-3/-4;
LAN5-2/-3/-4

E: LAM3-2; LANG-3/-4;
LAC3-1; LAN5-1

F: LAN1-1/-2/-3/-4 (24Q);
LAM3-1; LAN4-1/-2

Achse 2-4
0: No

=]

LAN5-2/-3/-4
: LAM3-2; LAN4-3/-4;
LAC3-1; LANS-1

m

-

LAM3-1; LAN4-1/-2

Vergleichen Sie die beigefugte Tabelle fir Uberstrom-Einstellungen - siehe Seite 60.
Kennbuchstabe fiir Uberstrom-Einstellung und Kennung fiir die Zuordnung zum Elektrohubzylinder sind identisch.

Anschlusshbeispiel 4 x LANS

- LANT-1/-2; LAM3-3/-4;

: LANT-1/-2/-3/-4 (240);

Betriebsspannung
100: 100VAC; 110: 110 VAC
220: 220VAC; 230: 230 VAC

Farbe
B: Schwarz
G: Grau

Motion Control & Systems

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entféllt
bei Standardausfiihrungen)
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Elektrohubzylinder
4-Achs Controller

13.2 LAKAN

|

73,6

7,7
2074
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B =
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80,3
Tabelle 13.2 Technische Daten Hauptmerkmale des LAK4N
Betriehsspannung AC 100/110/220/230V O Steuert T bis 4 Elektrohubzylinder
(50/60H2) O Uberstromschutz
. O Standardkabellénge 4m
A_usgangslelstung 21(')] VA (24 VDC) max o Steckermetzkabel
Elnthaltdauer 10% O Abnehmbare Halterung gegen unbeabsich-
Betriebstemperatur +h°C-40°C tiges Abziehen des Kabels
Schutzart P b4 O Soft-Start /-Stop
O Power-LED
O Anschluss fiir externe Batterie
O Anschluss fiir externe Spannungsversorgung
O Controller kann direkt an einen LANT

A

montiert werden

Optionen

O [P 66

O Gleichzeitige Steuerung von
2 Achsen

O Synchrone Steuerung von
2 Achsen (nur bei Elektrohub-
zylindern mit Weggeber)

Steuerbare Elektrohubzylinder
o LAM

o LAl

O LANT; LAN3; LAN4; LAND
o LAC



Bestellcode

W o

B~

: No

LAKAN [t C000 i 6
‘ J
Externe Spannungsversorgung
: Akku1,3Ah
. Akku 2,9 Ah
: Netzteil; 216 VA Ausgangs-
leistung
: Netzteil; 216 VA Ausgangs-
leistung mit Akku (2,9 Ah)
[
Achse 1 —— Software
C: LAI-1 Achse 24 (nur werkseitig)
D: LAN1-1/-2; LAM3-3/-4; 0: No 01: Standard
LAI-1A; LAN5-2/-3/-4 C: LAI-1
E: LAM3-2; LANA-3/-4; D: LANT-1/-2; LAM3-3/-4; LAI-1A;

LAC3-1; LANS-1

-

LAM3-1; LAN4-1/-2

LAM-1/-2/-1A, LAN2
LAN3

: LAN3-1/-2/-3 (240)

— T o

: LANT-1/-2/-3/-4 (240);

@ - m

— =

LANS5-2/-3/-4

: LAM3-2; LAN-3/-4;

LAC3-1; LANS-1

: LANT-1/-2/-3/-4 (240); LAM3-1;

LAN4-1/-2
LAM-1/-2/-1A; LAN2
LAN3

: LAN3-1/-2/-3 (240)

Vergleichen Sie die beigefugte Tabelle fir Uberstrom-Einstellungen - siehe Seite 60.
Kennbuchstabe fiir Uberstrom-Einstellung und Kennung fiir die Zuordnung zum Elektrohubzylinder sind identisch.

Anschlusshbeispiel 4 x LAN1

HIWIN.,

Motion Control & Systems

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt

bei Standardausfiihrungen)
Farbe

B: Schwarz
G: Grau

Betriebsspannung
100: 100VAC; 110: 110 VAC
220: 220VAC; 230: 230 VAC
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Elektrohubzylinder
6-Achs Controller

14. HIWIN 6-Achs Controller _ L
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Tabelle 14.1 Technische Daten Hauptmerkmale des LAK6B

. O Steuerung von 1 bis 6 Hubzylindern
Betriehssspannung AC 100/110/220/230V o Dherstrom-Schutzschaltung
Ausgangsleistung 216 VA (24 VDC) max O Softstart-Funktion
Einschaltdauer 10% O  Akkumulator Ladefunktion
Betriebstemperatur +5°C — 40°C o X\La;lr::on bei kritischem Ladezustand des
Schutzart IP b4

46

Automatische Stromsparfunktion
Batteriekapazitt 1.3 Ah (12VDC x 2)
Sicherungen ohne Offnen des Gerétes
wechselbar

Ersatzsicherungen enthalten

externer Masse-Anschluss
Kontrollleuchte fiir Netzversorgung
Standardkabellange: 4 m

00O

O0O0O0O

Optionen
O IP 66

Steuerbare Elektrohubzylinder
LAM

LAl

LAS

LANT; LAN3; LAN4; LAND
LAC

OO0OO0OO0OO



Akku-Betriebsdauer unter Last (Akku 1,3 Ah)

75
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15 20 25 30 35 40 50 60
Stromaufnahme [A]
Bestellcode LAK6B 1 00000
J
I
Mk
0: No Achse 1
T 13Ah A LASA-1
B: LAS-1; LASS- el 6
C: ||:2|S12 LAS3-2; LAS4-2; B: LAS-1: LAS3-1
C: LAS-2; LAS3-2; LAS4-2;

D: LAN1-1/-2; LAM3-3/-4;
LAI-1A; LAN5-2/-3/-4

E: LAM3-2; LANG-3/-4;
LAC3-1; LANS-1

F: LAN1-1/-2/-3 (240);
LAM3-1; LAN4-1/-2

6: LAM-1/-2/-1A; LAN2

H: LAN3

J: LAN3-1/-2/-3 (240)

o - m o

—

LAI-1

: LAN1-1/-2; LAM3-3/-4; LAI-

1A, LAN5-2/-3/-4

: LAM3-2; LAN-3/-4;

LAC3-1; LAN5-1

: LAN1-1/-2/-3 (24Q);

LAM3-1; LAN4-1/-2

: LAM-1/-2/-1A; LAN2
: LAN3
: LAN3-1/-2/-3 (240)

Vergleichen Sie die beigefugte Tabelle fur Uberstrom-Einstellungen - siehe Seite 60.
Kennbuchstabe fiir Uberstrom-Einstellung und Kennung fiir die Zuordnung zum Elektrohubzylinder sind identisch.

Anschlussbeispiel 4 x LAN1 und 2 x LAN2
(ohne externe Endschalter)

HIWIN.,

Motion Control & Systems

Bemerkung:
Vor Inbetriebnahme muss der Akku ca. 8 Stunden geladen werden.

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt

bei Standardausfiihrungen)
Farbe

B: Schwarz
G: Grau

Betriebsspannung
100: 100VAC; 110: 110VAC
220: 220VAC; 230: 230 VAC

Software
(nur werkseitig)
00: Standard
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Uberstrom-Schutz

15. HIWIN Uberstrom-Schutz

15.1 LAKC-1

|
schwarz (+) |i
weild (-) \ch

89,8
1 mannlich 5 50
7 \T%ﬁ e —
SE =
JE0MVTIN,

Eingangsspannung (12/24VDC)

50 5

Tabelle 15.1 Technische Daten

Eingangsspannung 12/ 24\DC
Ausgangsspannung 12/ 24\DC
Einschaltdauer 10%
Betriebstemperatur +h°C-40°C
Schutzart [P 54, IP 66 optional
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83,3

98,2 0,5

Hauptmerkmale des LAKC-1
Kompakte Bauform
Preiswert

Einfach einsetzbar

O0O0O0O

Anwendungsfall
Schnelle Ansprechzeit

(0]

il

1

J‘ L schwarz (+)

m

)ﬁ [eal weils ()
=g

Ausgangsspannung (12/24VDC)

weiblich

==

Unterschiedliche Abschaltstrome je nach

56,3
H
™
e
@
g L=
64 | [109 N
el
58,3
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LAKC 1 6 E
Modell Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt

bei Standardausfiihrungen)

Bestellcode

Betriebsspannung Farbe
12:12vDC o B: Schwarz
. Uberstrom-Einstellung .

24:24VDC w P G: Grau

2: 2A 22 2\

3: 3 2,5: 2,5A

e 4A 3 3

5: BA b 4A

6: 6A 5. 5A

8: 8A 6 6A

10:10A  7: TA

122120 8: BA

18:18A  9: 9A

10:

=
=]
=

Anmerkung: Wird der Uberstromschutz zusammen mit einem Elektrohubzylinder als
Set bestellt, wird der Elektrohubzylinder mit dem entsprechenden Steck-
verbinder ausgeliefert.

Fiir Serien LAS, LAM und LAN1, LAN4

=

+

Eingangsspannung (12/24VDC)

== _ P
¢
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Akkumulatoren

16. HIWIN Akkumulatoren

16.1 LAKB-1, LAKB-2 156,7
155

(134,9)
108

Kabel
/Lénge =120mm

©

(150)
123

60,6

156,5
155

1 Kabel
l Lange =120mm

LAKB2

97,6
©

Bestellcode LAKB-1, LAKB-2

I EN:

\—\

Akku-Kapazitat Kundenspezifische Ausfiihrung
1: 1,3Ah (Dieses Nachsetzzeichen entfallt
2: 29Ah bei Standardausfiihrungen)

Farbe

B: Schwarz

G: Grau
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16.2 LAKB-3

Bestellcode LAKB-3

HIWIN.

Motion Control & Systems

Lal) S

N |
[
(125)
[ ) W
==Ra==

LAKB [ B
Akku L
3:45Ah

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt

Farbe bei Standardausfiihrungen)

W: WeiB
G: Grau
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Handtaster

17. HIWIN Handtaster

17.1LAP1
o
.
s
%
Hauptmerkmale LAP1
O Steuerung von bis zu 2 Hubzylindern
O Fiir Controller LAKZ, LAK4, LAKZLR, LAKZD
O Ergonomisches Design
O Kabellange: 1100 mm, davon 600 mm gewendelt
O Schutzart: IP 66

17.2LAP2

Hauptmerkmale LAP2

O Steuerung von bis zu 2 Hubzylindern

O Fiir Controller LAKZ, LAK4 und LAKZD

O Ergonomisches Design, kleine BaugroBe

O Kabellange: 1100 mm, davon 600 mm gewendelt
O Schutzart: IP 66

167

164,9

20

23

AT T

54,1

015
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17.3LAP3

167

54,1

015

Hauptmerkmale LAP3

Steuerung von bis zu 2 Hubzylindern

Fiir Controller LAKZB, LAKZJ

Ergonomisches Design

Kabellénge: 1100 mm, davon 600 mm gewendelt
LED fiir Batterieanzeige

Schutzart: IP 66

OO0OO0OO0OO0O

17.4 LAP3N

167

54,1

015

23

Hauptmerkmale LAP3N

Steuerung von bis zu 7 Hubzylindern

Fiir Controller LAKZBN

Ergonomisches Design

Kabellange: 1100 mm, davon 600 mm gewendelt
LED fiir Batterieanzeige

Schutzart: IP 66

OO0OO0OO0OO0O
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Handtaster

50 50
=
A v
A v
A v
915
=
=
Hauptmerkmale LAP4 Optionen
O Steuerung von bis zu 4 Hubzylindern O Kabellénge: 2250 mm, davon 600 mm gewendelt
O Fir Controller LAK4
O Ergonomisches Design
O Kabellange: 1100 mm, davon 600 mm gewendelt
O Schutzart: IP 66
17.6 LAP4G
58,2
65 21,8
) 1M A
w| ol (11 )
B I &
b ©—&
1] 915
Hauptmerkmale LAP4G
O Steuerung von bis zu 4 Hubzylindern
O Fiir Controller LAKAD, LAK&N
O Ergonomisches Design
O Kabellange: 1100 mm, davon 600 mm gewendelt
O Schutzart: IP 66
O Mit Verriegelung

ol
~




17.7 LAP4N

Hauptmerkmale LAP4N

Steuerung von bis zu 4 Hubzylindern

Fir Controller LAKAD ,LAKGN

Ergonomisches Design

Kabellange: 1100 mm, davon 600 mm gewendelt
Schutzart: IP 66

O0OO0O0O

17.8 LAP4R

Hauptmerkmale LAP4R

Steuerung von bis zu 4 Hubzylindern

Fiir Controller LAK4, LAKAD, LAK4N, LAK2J, LAK6B
Ergonomisches Design

Kabellénge: 1100 mm, davon 600 mm gewendelt
Schutzart: IP 66

O0OO0O0O

HIWIN.,

Motion Control & Systems

50 50
=
A v
A v
A v
ES
= T
815
=
F=H
50 FTZO 2 50
]
[
[
[
[
ES
e
S
015
26
Optionen

O Kabellénge: 2250 mm, davon 600 mm gewendelt
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Handtaster
17.9 LAP4M )
ﬁ 50 33 50
. 20
\* ]
]
- o
| @15
=
%, |
26
Hauptmerkmale LAP4M Optionen
Steuerung von bis zu 4 Hubzylindern O Kabellénge: 2250 mm, davon 600 mm gewendelt

Fiir Controller LAK4, LAK4D, LAK4N

Ergonomisches Design

Standard Kabellange: 1100 mm, 600 mm gewendelt
Schutzart: IP 66

O0OO0O0O

17.10 LAPS

5 53
0 ‘ 50
] W
o
i '//‘ S B =
% ]
Z
- 26
Hauptmerkmale LAPS
O Steuerung von bis zu 5 Hubzylindern
O Fir Controller LAK6B, LAK2)
O Ergonomisches Design
O Standard Kabellange: 1100 mm, 600 mm gewendelt
O Schutzart: IP 66
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Bestellcode
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Motion Control & Systems

\—\

Modelnummer Kundenspezifische Ausfiihrung
LAP1 (Dieses Nachsetzzeichen entfllt

LAP2 ) bei Standardausfiihrungen)
LAP3 Anzahl gesteuerte Elektrohubzylinder Farbe

LAP3N B: Schwarz

LAP4 G: Grau
LAP4G

LAP4N

LAP4R

LAP4M

LAPS
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Ful3taster

18. HIWIN FuBtaster

18.1 LAFS1

Hauptmerkmale LAFS1

Steuert 1 Elektrohubzylinder

Kompatibel zu allen Controllern

Magnete zur sicheren Fixierung

Standardkabellange: 1100 mm, davon 600 mm gewendelt
Schutzklasse: IP66

O0OO0O0O

Fiir Serien LAS, LAM und LAN1, LAN4

]
A=Y/ T[
—— 5]

]

125

%
NS

157

Bestellcode
BB
[
Modell
Kundenspezifische Ausfiihrung
Hfil gesteu.erte (Dieses Nachsetzzeichen entfallt
AL G Grau bei Standardausfiihrungen)
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19. Zubehor
19.1Y-Kabel
600
P Stecker
o o
o~ [Te)
— ~N
2
o~ @ Stecker
Stecker D
@ Stecker Buchse S
. S
Hauptmerkmale des Y-Kabels
O Zur Ansteuerung eines Controllers mit zwei voneinander
unabhéngigen Hand-/FuBtastern
Bestellcode
1 E
Modell des
Y-Verlénge-
rungskabels
abel Farbe
1. Gewendeltes Kabel B: Schwarz
2. Gerades Kabel G: Grau

Kundenspezifische Ausfiihrung
(Dieses Nachsetzzeichen entfallt
bei Standardausfiihrungen)
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Tabellen

20. Tabellen

20.1 Uberstrom-Einstellungen

Tabelle 20.1 Tabelle {berstrom-Einstellungen

Kennung

E(24V)

E(12V)
F(24V)

F(12v)
6(24V)
6(12v)
H(24V)
H(12V)

- >

60

Strom-

25A
30A

40A
5,0A

6.0A

60A
70A

70A
8.0A
8.0A
9.0A
9.0A
10A
12A
14A
15A

)

Aktuator-Modell

LAS4-1
LAS-1; LAS3-1

LAS-2; LAS3-2; LAS4-2; LAI-1(24V)

LAM3-3/-4; LAN1-1/-2; LAI-1A (24 V);
LANS-2/-3/-4 (24 V)

LAM3-2; LAN4-3/-4; LAC3-1; LANS-1

LAS-1(12V); LAS3-1 (12V); LAS4-1 (12V)
LANT-1/-2/-3/-4 (24.Q); LAM3-1;
LAN4-1/-2; LAN5-3/-4 (24 0)

LAS-2 (12V); LAS3-2 (12V); LAS4-2 (12V);

LAM-1/-2/-1A; LAN2; LAN5-1/-2 (240
LAI-1 (12V)

LAN3

LAI1A (12V)

reserviert

LAN3-1/-2/-3 (240)

reserviert

LANT-1/-2/-3 (12V); LAM-1/-2/-1A (12V),
-2A (12V); LAM3 (12V); LAN4 (12V)
kundenspezifischer Stromwert (auf
Anforderung)

Controller-Modell

LAKZ; LAKZD; LAKZLR; LAKZBN; LAKZJ;
LAK4; LAKAN; LAKAD; LAK6B
LAKZ; LAKZD; LAKZLR; LAKZBN; LAKZJ;
LAK4; LAKAN; LAKAD; LAK6B

LAKZ; LAKZLR; LAKZD; LAKZBN; LAK;

LAKAN; LAK6B

LAKZ; LAKZD; LAKZLR; LAKZBN; LAKZJ;
LAKA; LAKAN; LAKAD; LAK6B

LAKZD; LAKZBN; LAKZJ; LAK4; LAKAN;

LAKAD; LAK6B

LAK2 (DC)

LAKZ; LAKZD; LAKZLR; LAKZBN; LAK2J;
LAK4; LAKAN; LAKAD; LAK6B

LAK2 (DC)

LAKZ; LAKZLR; LAK&N; LAK6B
LAK2 (DC)

LAKOB; LAKAN

LAK2 (DC)

LAKN; LAK6B

LAK2 (DC)
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20.2 Anschlussstecker des Elektrohubzylinders in Abhangigkeit vom Controller

Tabelle 20.2 Tabelle Anschlussstecker des Elektrohubzylinders in Abhangigkeit vom Controller

Elektro- Steckertyp bei Controller-Modell

hubzylinder Lieferung ohne

Modell Controller LAK2LR LAK2B LAK2D LAK2 LAK2J LAK4 LAK4N LAK6B

LAM offene Kabelenden Kllnken—al DIN-Stecker 2 DIN-Stecker 2 Kllnken—al Klmken—gl DIN-Stecker 2 DIN-Stecker 2 DIN-Stecker 2
stecker stecker stecker

LAM3 DIN-Stecker 2 Kinken- o1\ Stecker ) DiN-Stecker? Kumken- - Kinken- =gy oetkerd DIN-Stecker?  DIN-Stecker?
stecker 3 stecker 3 stecker 3

LAI offene Kabelenden Klmken—al DIN-Stecker ?  DIN-Stecker 2 Klmken-al Klmken-gl DIN-Stecker 2 DIN-Stecker 2 DIN-Stecker
stecker stecker stecker

LAS offene Kabelenden M DIN-Stecker? DIN-Stecker? omer  KUMKEN- o Ghocker DIN-Stecker?  DIN-Stecker?
stecker stecker stecker

LAS3" offene Kabelenden Kllnken—al DIN-Stecker 2 DIN-Stecker 2 Kllnken-al Kllnken-3] DIN-Stecker DIN-Stecker ?  DIN-Stecker ?
stecker stecker stecker

LAS4 offene Kabelenden M DIN-Stecker? DIN-Stecker? omeer  KUMKEN- o Ghockerd DIN-Stecker?  DIN-Stecker
stecker stecker stecker

LAN1 DIN-Stecker ? nken:  iN-Stecker? DN-Stecker? “nkem - KUKE - crorker ) DIN-Stecker I DIN-Stecker
stecker stecker stecker

LAN2 " inkenstecker 0 MM DiN-Stecker DIN-Stecker? omer  KIMKEN o Ghocker) DIN-Stecker?  DIN-Stecker?
stecker stecker stecker

LAN3 " DIN-Stecker ! nken:  iN-Stecker? DN-Stecker? “nkem - KIMKE - Grorker ) DIN-Stecker DIN-Stecker
stecker stecker stecker

LANG inkenstecker 0 MM DIN-Stecker DIN-Stecker? omer  KIMKEN g Ghocker) DIN-Stecker?  DIN-Stecker
stecker stecker stecker

LAN3 inkenstecker 0 "KM DN-Stecker DIN-Stecker omer  KIMKEN g Ghockerd DIN-Stecker?  DIN-Stecker?
stecker stecker stecker

LACY DIN-Stecker 2 Knken- DN Stecker @ DiN-Stecker? Aomeem KUKy Ghocker ) DIN-Stecker - DIN-Stecker
stecker stecker stecker

! Standardmodell ohne Wegmesssystem

2 4-polig

306,35 mm
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Tabellen

20.3 Standardoptionen fiir jeden Hubzylindertyp

Tabelle 20.3 Tabelle Standardoptionen fiir jeden Hubzylindertyp

Serie /

111
Josuag sayasnd

dNd
10suag Jayasndp

NdN
10suag Jayasndp

13)3W01U3)04
(1L1) Josuasyjeq
(NdN) Josuasey

131)BYISpuU] aulaIx]
1a)1_yaspu ausd|
funyuasqeyauyag
ETRSETRE]
Bumddnyialy
1annwsyaylayais
SSMyYasny wayae))

)W abueysuagioy

26vS asneyabagalag
o06

Bunbiysajag abniasyony

oGEL 43P0 506 "oGY

Bunbiysajag abniasyony

99dl

59dI

74d|

02dl

Funktion

44444

LAM-1

LAM-2

LAM

LAM-1A

LAI-1 o
LAI-1A o

LAl

LAM3-1

LAM3-2
LAM3-3

LAM3

LAM3-4

LAS1-1
LAS1-2

LAS

4 <

LAS3-1
LAS3-2

LAS3

4 <

LAS4-1
LAS4-2

LAS4

A

LANT-1

A
A

LAN1-2
LAN1-3

LAN1

A

LANT-4

4 4 4
L 2R 2R 2

4 4 4

LANZ-1A
LANZ-2A
LANZ-3A

LANZ

444

LAN3-1

LAN3-2

LAN3

LAN3-3

LAN4-1

LAN4-2
LAN4-3

LAN4

LAN4-4

4444
4444

4444

4444

4 €4 <4«

o000 O
Lo Lo O o ob
== = = =3
T <T <t <t <T
— — dJ aJ 4

LANS
LAC3

Standard
A mehrere Optionen méglich

@ nur jeweils eine Option mdglich
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21. HIWIN Hubzylinder Technische Auslegung

Kontaktperson:
Kunde: Tel.:

Fax:

Spannung VDC Anwendung:
Erforderliche Schubkraft [N]
Erforderliche Zugkraft [N]
Erforderliche Haltekraft [N]
Hub

Wunsch Einbaulange (0-Hub)
Geschwindigkeit [mm/s]
Last [N]

Einschaltdauer 10 %
Betriebstemperatur
Schutzart erforderlich P
Einsatz im Freien Clia CNein
Finbaulage O v
Mit Endschalter CdJa CdNein
Mit Steuerung [JJa [CNein
Uberstromschutz [JJa [CINein
Mit Kunden-Endschalter [JJa [CNein
Positionsgeber erforderlich [JJa  [INein
Freikupplung bendtigt [JJa [Nein
Sonderausfiihrung gewiinscht [JJa [JNein
Zielpreis

Menge

Sonstige Spezifikationen:

HIWIN.

Motion Control & Systems
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Posizionalo rendszerek

6’35%

Golyos perselyek

B BEARING
Express

Cim: 1119 Budapest, Fehérvari Gt 44.
E-mail: info@bearing.hu
Tel.: +36 1 203 5000

fFax: +36 1 203 5100

Cim: 2213 Monorierdd, Bartasag u. 16.
E-mail: monorierdo@bearing.hu
Tel.: +36 29 419 690

Fax: +36 29 419 830

0O SO

Golyds menetesorso

Nyomaték motorok

KK linearis molulok

Elektromos emel6 hengerek

HIWIN - Az On szakértdje
a linearis technikaban.

Cim: 5000 Szolnok, Toszegi Ut 47.
E-mail: szolnok @bearing.hu
Tel.: +36 56 340 615

fFax: +36 56 340 615

Cim: 4030 Debrecen, Rigé u. 56.
E-mail: debrecen@bearing.hu
Tel.: +36 52 471 813

Fax: +36 52 471 813
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